Mozliwos$¢ dofinansowania

P1: Programowanie podstawowe robotow 6 393,54 PLN brutto
przemystowych KUKA (KR C4 / KR C5) 5198,00 PLN netto
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& Ustuga szkoleniowa

Brak ocen dla tego dostawcy ® 23:00 h
5 23.11.2026 do 25.11.2026

Informacje podstawowe

Kategoria Techniczne / Automatyka i robotyka

Ustuga skierowana jest do osob, ktére rozpoczynaja prace z
programowaniem robotéw przemystowych KUKA lub chca uporzadkowaéd
i rozwing¢ podstawowa wiedze w tym zakresie. W szczegdlnosci
szkolenie przeznaczone jest dla poczatkujgcych programistéw robotoéw,
automatykow, operatoréw, ustawiaczy oraz pracownikéw utrzymania
ruchu odpowiedzialnych za uruchamianie, programowanie i obstuge
stanowisk zrobotyzowanych wyposazonych w uktady sterowania KR C4
lub KR C5. Udziat w szkoleniu nie wymaga wczesniejszego
doswiadczenia w programowaniu robotéw KUKA. Zalecana jest

Grupa docelowa ustugi

podstawowa wiedza techniczna.

Minimalna liczba uczestnikéw 4
Maksymalna liczba uczestnikow 6
Data zakonczenia rekrutacji 09-11-2026
Forma prowadzenia ustugi stacjonarna

Certyfikat ICVC - SURE (Standard Ustug Rozwojowych w Edukacji): Norma

Podstawa uzyskania wpisu do BUR L - L . .
zarzadzania jakos$cig w zakresie $wiadczenia ustug rozwojowych

Cel

Cel edukacyjny



Szkolenie przygotowuje uczestnika do samodzielnej i bezpiecznej obstugi oraz podstawowego programowania robotéw
przemystowych KUKA z uktadami sterowania KR C4 lub KR C5 i systemem KSS 8.x. Po ukonczeniu szkolenia uczestnik
bedzie przygotowany do recznego przemieszczania i uruchamiania robota, kalibracji robota, pomiaru narzedzia i bazy,
tworzenia oraz edycji prostych programéw, programowania i modyfikowania ruchéw, a takze archiwizowania i

odtwarzania programéw robota.

Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia si¢

Rozréznia zasady bezpiecznej obstugi i
programowania robotéw
przemystowych KUKA.

Dobiera sposob recznego
przemieszczania robota w zaleznosci
od wykonywanego zadania.

Okresla sposé6b przygotowania robota
do pracy.

Planuje utworzenie i edycje prostego
programu robota.

Dobiera i modyfikuje zaprogramowane
ruchy robota.

Okresla zasady wykonywania,
archiwizowania i odtwarzania
programow robota.

Kwalifikacje

Kompetencje

Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.

Kryteria weryfikacji

Wskazuje podstawowe elementy
systemu robota; rozréznia tryby pracy
uktadu sterowania; dobiera zasady
bezpiecznego postepowania do
opisanej sytuacji.

Rozréznia dostepne uktady
wspotrzednych; wskazuje wiasciwy
uktad wspétrzednych i sposéb
przemieszczania robota dla opisanego
zadania.

Porzadkuje czynnosci zwigzane z
uruchomieniem i podstawowa
kalibracja robota; rozréznia zasady
pomiaru narzedzia i bazy; wskazuje
znaczenie prawidtowo wprowadzonych
danych.

Rozpoznaje strukture programu; dobiera
witasciwe polecenia i parametry do
opisanego zadania; wskazuje sposéb
tworzenia, edycji oraz sprawdzania
programu.

Rozréznia podstawowe rodzaje ruchéw
robota; dobiera odpowiedni rodzaj
ruchu do zadane;j trajektorii; wskazuje
wptlyw zmiany parametréw ruchu na
sposéb wykonania programu.

Wskazuje wtasciwa kolejnosé wyboru,
uruchamiania i zatrzymywania
programu; rozréznia operacje zwigzane
z zarzadzaniem plikami; dobiera sposéb
archiwizacji lub odtworzenia programu.

Metoda walidacji

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie



Warunki uznania kompetencji

Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajacy uzyskanie kompetencji lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty
zZwigzane ze wsparciem zawierajg opis efektéw uczenia sie?

TAK

Pytanie 2. Czy dokument lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty zwigzane ze wsparciem potwierdzaja, ze
walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach uczenia sie kryteria ich weryfikacji i zgodnie z
zaplanowanymi metodami walidac;ji?

TAK

Pytanie 3. Czy dokument lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty zwigzane ze wsparciem potwierdzaja
zastosowanie rozwigzan zapewniajacych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i szkolenia od walidac;ji?

TAK

Program

»P1: Podstawowe programowanie robotéw przemystowych KUKA (KR C4 / KR C5)”

Szkolenie przygotowuje uczestnikoéw do samodzielnej i bezpiecznej obstugi oraz podstawowego programowania robotéw przemystowych
KUKA wyposazonych w uktady sterowania KR C4 lub KR C5 oraz system KSS 8.x. Program koncentruje sie na wiedzy i umiejetnosciach
wykorzystywanych podczas tworzenia, edycji i wykonywania podstawowych programéw robota.

Uczestnicy poznajg zasady bezpiecznej pracy, budowe systemu robota, sposéb obstugi panelu operatorskiego, tryby pracy oraz zasady
recznego przemieszczania robota. Program obejmuje rowniez podstawowa kalibracje, przygotowanie narzedzia i bazy, tworzenie i
modyfikowanie programdw, programowanie ruchéw oraz wykorzystanie podstawowych funkcji logicznych i pakietéw technologicznych.

Zajecia taczg wprowadzenie teoretyczne z ¢wiczeniami wykonywanymi bezposrednio na robotach przemystowych KUKA. Wiedza
przekazywana przez trenera jest na biezgco wykorzystywana podczas wykonywania zadan praktycznych. Uczestnicy pracuja z
rzeczywistymi uktadami sterowania i panelami operatorskimi, dzieki czemu zdobywajgq doswiadczenie odpowiadajace sytuacjom
spotykanym w zaktadach produkcyjnych.

Ustuga obejmuje 23 godziny zegarowe realizowane w ciggu trzech dni:

e dzien 1: 8 godzin zegarowych,
e dzien 2: 8 godzin zegarowych,
e dzien 3: 7 godzin zegarowych.

ZAKRES TEMATYCZNY

. Zasady bezpieczenstwa podczas obstugi i programowania robota przemystowego.

. Budowa i podstawowe funkcje robota KUKA oraz uktadéw sterowania KR C4 i KR C5.
. Obstuga panelu operatorskiego i podstawowych funkcji systemu KSS 8.x.
Odczytywanie i interpretowanie komunikatéw uktadu sterowania.

. Reczne przemieszczanie robota oraz praca w dostepnych uktadach wspétrzednych.

. Tryby pracy robota i przygotowanie stanowiska do pracy.

. Uruchamianie robota i podstawowe zagadnienia zwigzane z kalibracja.

. Przygotowanie i pomiar narzedzia oraz bazy.
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. Wybieranie, uruchamianie i wykonywanie programéw robota.

10. Tworzenie, edycja, archiwizacja i odtwarzanie programow.

11. Generowanie i modyfikowanie zaprogramowanych ruchéw.

12. Podstawy programowania ruchéw, w tym wprowadzenie do ruchéw SPLINE.

13. Podstawowe elementy programowania logicznego.

14. Wprowadzenie do pakietow technologicznych na przyktadzie KUKA.GripperTech.
15. Cwiczenia praktyczne na stanowiskach zrobotyzowanych.

16. Walidacja efektow uczenia sie.

WARUNKI ORGANIZACYJNE



Szkolenie realizowane jest stacjonarnie w centrum szkoleniowym KUKA College. Cze$¢ teoretyczna prowadzona jest w sali wyposazone;j
w niezbedne urzadzenia multimedialne, natomiast cze$¢ praktyczna odbywa sie bezposrednio przy rzeczywistych robotach
przemystowych KUKA.

Podczas szkolenia przy jednym stanowisku zrobotyzowanym pracuja maksymalnie dwie osoby. Zapewnia to kazdemu uczestnikowi
odpowiednig ilos¢ czasu na samodzielng obstuge panelu operatorskiego, reczne przemieszczanie robota, tworzenie programéw oraz
wykonywanie ¢wiczen praktycznych.

Zajecia praktyczne prowadzone sg na w petni zabudowanych, aplikacyjnych celach zrobotyzowanych. Stanowiska umozliwiajg prace
robota w trybie automatycznym, wykonywanie testow z petng predkoscig oraz wspotprace z urzadzeniami zewnetrznymi, w tym
sterownikami PLC. Kazda cela szkoleniowa posiada oznaczenie CE i spetnia wymagania bezpieczenstwa wtasciwe dla tego rodzaju
stanowisk.

Centrum szkoleniowe wyposazone jest w roboty o réznych gabarytach i udzwigach, odpowiadajace rozwigzaniom stosowanym w
rzeczywistych aplikacjach przemystowych. Dostepne sg zaréwno roboty wykorzystywane w typowych procesach produkcyjnych, jak i
urzadzenia o mniejszych udzwigach przeznaczone do Izejszych zastosowan.

Szkolenie prowadzone jest z wykorzystaniem aktualnego sprzetu oraz aktualnych wersji oprogramowania. W zaleznosci od potrzeb
uczestnikow i dostepnej konfiguracji mozliwe jest odniesienie omawianych zagadnien do wersji systemu wykorzystywanej w zaktadzie
pracy klienta, bez zmiany okreslonych w Karcie Ustugi efektéw uczenia sig.

TRENERZY

Zajecia prowadzone sg przez certyfikowanych treneréw KUKA posiadajgcych doswiadczenie dydaktyczne oraz praktyczne doswiadczenie
w srodowisku przemystowym. Trenerzy realizujg lub realizowali zadania zwigzane z programowaniem, uruchamianiem, diagnostyka i
serwisowaniem robotéw oraz obstuga zautomatyzowanych stanowisk produkcyjnych.

Potaczenie doswiadczenia szkoleniowego, programistycznego, serwisowego i utrzymania ruchu pozwala omawiaé¢ zagadnienia na
podstawie rzeczywistych sytuacji wystepujacych podczas programowania i eksploatacji robotéw. Uczestnicy poznaja nie tylko sposéb
tworzenia programéw, lecz takze zasady prawidtowego uruchamiania, testowania i modyfikowania ruchéw robota.

WARUNKI UCZESTNICTWA

Szkolenie skierowane jest do 0séb rozpoczynajgcych prace z programowaniem robotéw przemystowych KUKA, a takze do programistéw
robotow, operatoréw, ustawiaczy, automatykéw i pracownikéw utrzymania ruchu, ktérzy chcg zdoby¢ lub uporzadkowaé podstawowa
wiedze z zakresu programowania robotéw.

Udziat w szkoleniu nie wymaga wczesniejszego doswiadczenia w programowaniu robotow KUKA. Zalecana jest podstawowa wiedza
techniczna.

WALIDACJA EFEKTOW UCZENIA SIE
Osiagniecie efektow uczenia sie zostanie sprawdzone za pomoca testu wielokrotnego wyboru.

Test stuzy weryfikacji wiedzy dotyczacej zasad bezpieczeristwa, budowy systemu robota, trybdw pracy, recznego przemieszczania robota,
podstawowej kalibracji, tworzenia i modyfikowania programéw, programowania ruchéw oraz podstawowych elementéw programowania
logicznego.

POTWIERDZENIE UKONCZENIA SZKOLENIA

Po zakoniczeniu szkolenia i uzyskaniu pozytywnego wyniku walidacji uczestnik otrzymuje dokument potwierdzajacy nabycie kompetenc;ji,
sporzadzony zgodnie z wymaganiami Bazy Ustug Rozwojowych. Dokument potwierdza osiggniecie efektéw uczenia sie oraz
przeprowadzenie walidacji na podstawie kryteridéw i metod okreslonych w Karcie Ustugi.

Dodatkowo uczestnik otrzymuje miedzynarodowy certyfikat KUKA College potwierdzajacy ukoiczenie szkolenia zgodnego ze standardem
producenta.

KUKA College jest certyfikowanym centrum szkoleniowym producenta i podlega regularnym audytom jakos$ci obejmujgcym tresci
szkoleniowe, kwalifikacje treneréw, infrastrukture oraz warunki prowadzenia zaje¢. Certyfikaty KUKA College sg rozpoznawalne w
miedzynarodowej sieci szkoleniowej KUKA.

Harmonogram

Liczba pozycji harmonogramu: 22



Przedmiot /
temat

Rozpoczecie
szkolenia.
Oméoéwienie
organizacji
szkolenia.
Ogdlne
szkolenie
BHP.

-

Budowa

i dziatanie
systemu
robota KUKA,
obstuga
uktadu
sterowania,
odczytywanie
komunikatow,
tryby pracy
oraz reczne
przemieszcza
nie robota w
dostepnych
uktadach
wspétrzednyc

Uruchamianie
robota, grupy
uzytkownikéw
i zarzadzanie
uprawnieniam
i oraz
podstawowe
zasady
kalibraciji
robota.
Cwiczenia
praktyczne.

Typ

aktywnosci

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Prowadzacy

Tomasz
Pietrzyk

Tomasz
Pietrzyk

Tomasz
Pietrzyk

Data realizacji
zajeé

23-11-2026

23-11-2026

23-11-2026

23-11-2026

23-11-2026

23-11-2026

Godzina
rozpoczecia

08:00

09:30

09:45

12:00

12:45

14:30

Godzina
zakonczenia

09:30

09:45

12:00

12:45

14:30

14:45

Liczba godzin

01:30

00:15

02:15

00:45

01:45

00:15



Przedmiot /
temat

Obcigzenia
robota,
przygotowani
e i pomiar
narzedzia
oraz
éwiczenia
praktyczne
przy
stanowisku
zrobotyzowan
ym.
Podsumowani
e pierwszego
dnia.

Powtérzenie
wiadomosci.
Pomiar
narzedzia
oraz reczne
przemieszcza
nie robota w
uktadzie
wspotrzednyc
h narzedzia.
Cwiczenia
praktyczne.

Przygotowani
e i pomiar
bazy, pomiar
posredni bazy
oraz
podstawowe
czynnosci
zwigzane z
obstuga
pamieci i
uktadu
sterowania.
Cwiczenia
praktyczne.

am-

Typ
aktywnosci

Zajecia

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Prowadzacy

Tomasz
Pietrzyk

Tomasz
Pietrzyk

Tomasz
Pietrzyk

Data realizacji
zajeé

23-11-2026

24-11-2026

24-11-2026

24-11-2026

24-11-2026

Godzina
rozpoczecia

14:45

08:00

09:30

09:45

12:00

Godzina
zakonczenia

16:00

09:30

09:45

12:00

12:45

Liczba godzin

01:15

01:30

00:15

02:15

00:45



Przedmiot / Typ
temat aktywnosci

Wybieranie,
uruchamianie
i
wykonywanie
programow
robota,
struktura
programu
oraz
postepowanie
z plikami
programoéw, w
tymich
archiwizacja i
odtwarzanie.

Zajecia

13222 M Przerwa

programow
oraz
generowanie i
modyfikowani
e
zaprogramow
anych ruchoéw.
Cwiczenia
praktyczne.

Zajecia

Powtérzenie

wiadomosci.
Wprowadzeni

edo

programowan Zajecia
ia ruchéw

SPLINE oraz

omowienie

budowy bloku

SPLINE.

- Przerwa

Prowadzacy

Tomasz
Pietrzyk

Tomasz
Pietrzyk

Tomasz
Pietrzyk

Data realizacji
zajeé

24-11-2026

24-11-2026

24-11-2026

25-11-2026

25-11-2026

Godzina
rozpoczecia

12:45

14:30

14:45

08:00

09:30

Godzina
zakonczenia

14:30

14:45

16:00

09:30

09:45

Liczba godzin

01:45

00:15

01:15

01:30

00:15



Przedmiot / Typ Prowadzacy Data realizacji Godzina Godzina

-~ ., . , . Liczba godzin
temat aktywnosci zajeé rozpoczecia zakonczenia

Programowan

iei

modyfikowani

e ruchéw

SPLINE, L Tomasz
L Zajecia K 25-11-2026 09:45 12:00 02:15

przyblizanie Pietrzyk

ruchéw oraz

tworzenie

konturu toru.

Cwiczenia

praktyczne.

18222 | Przerwa - 25-11-2026 12:00 12:45 00:45

Podstawowe
elementy
programowan
ia logicznego.
Wprowadzeni
e do pakietow
technologiczn
L Tomasz
ych na Zajecia i 25-11-2026 12:45 14:00 01:15
. Pietrzyk
przyktadzie
KUKA.Gripper
Tech.
Konfiguracja,
parametryzacj
ai
programowan
ie chwytaka.

20222 | Przerwa - 25-11-2026 14:00 14:15 00:15

N Tomasz
21222 ¢ Walidacja . 25-11-2026 14:15 14:45 00:30
Pietrzyk

Podsumowani
e szkolenia,
Tomasz

informacja Zajecia . 25-11-2026 14:45 15:00 00:15
; Pietrzyk
zwrotna i

przekazanie
certyfikatow.

Podsumowanie
Rodzaj godzin Liczba godzin

Suma godzin zegarowych ustugi 23:00

w tym suma godzin zaje¢ 18:45



Rodzaj godzin Liczba godzin

w tym suma godzin walidaciji 00:30
w tym suma przerw 03:45
Suma godzin dydaktycznych bez przerw 25:30

Cennik

Jezeli korzystasz z dofinansowania i ustuga stanowi ustuge ksztatcenia zawodowego lub przekwalifikowania
zawodowego wraz z ustuga lub dostawa towardow Scisle zwigzang z ustugami ksztatcenia zawodowego lub
przekwalifikowania zawodowego to mozesz mieé mozliwos¢é skorzystania za zwolnienia z podatku VAT na
podstawie art. 43 ust. 1 pkt 29 lit. c ustawy z dnia 11 marca 2024 r. o podatku od towaréw i ustug, jesli ustuga w
catosci jest finansowana ze srodkéw publicznych lub § 3 ust. 1 pkt 14 rozporzadzenia Ministra Finanséw z dnia
20 grudnia 2013 r. w sprawie zwolnien od podatku od towaréw i ustug oraz warunkéw stosowania tych zwolnief w
przypadku, gdy ustuga jest finansowana w co najmniej 70% ze srodkéw publicznych.

\,

Cennik
Rodzaj ceny Cena
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto 6 393,54 PLN
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto 5198,00 PLN
Koszt osobogodziny brutto 277,98 PLN
Koszt osobogodziny netto 226,00 PLN

Liczba godzin ustugi

Rodzaj godzin Liczba godzin

Liczba godzin zegarowych ustugi 23:00

Prowadzgcy

Liczba prowadzacych: 1

1z1

Tomasz Pietrzyk



Trener posiada ponad 10-letnie doswiadczenie zawodowe w KUKA oraz doswiadczenie dydaktyczne

O w prowadzeniu szkolen z zakresu obstugi, programowania, serwisowania i bezpiecznego
uruchamiania robotéw przemystowych KUKA. Posiada kwalifikacje trenerskie KUKA TTT (Train the
Trainer), potwierdzajgce przygotowanie do prowadzenia szkolen zgodnie ze standardami
producenta.

Prowadzi szkolenia: ,Obstuga robotéw 1”, ,Obstuga robotéw PRO”, ,Programowanie robotow 17,
»Programowanie robotéw 2", ,Serwis uktadu elektrycznego - technika systemu KR C4”, ,Serwis
uktadu elektrycznego — technika systemu KR C5” oraz ,Bezpieczne uruchamianie Safe Operation
Technology KR C4 / KR C5".

Posiada praktyczne doswiadczenie w obstudze, programowaniu, uruchamianiu, diagnostyce i
serwisowaniu robotéw przemystowych. Obejmuje ono identyfikowanie i usuwanie usterek,
prowadzenie prac serwisowych, uruchamianie stanowisk zrobotyzowanych, tworzenie i
modyfikowanie programéw oraz optymalizacje pracy robotéw w warunkach przemystowych.

Dzieki potaczeniu wieloletniego doswiadczenia zawodowego z kwalifikacjami trenerskimi
przekazuje wiedze w sposob praktyczny, odnoszacy sie do rzeczywistych sytuacji wystepujacych
podczas programowania, uruchamiania, serwisowania i eksploatacji robotéw oraz stanowisk
zrobotyzowanych.

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Kazdy uczestnik otrzymuje dostep do elektronicznych materiatéw szkoleniowych KUKA, udostepnianych za pomoca kodéw QR. Podczas
zajec¢ uczestnicy korzystajg z iPadow zapewnionych przez KUKA College na czas trwania szkolenia.

Uczestnikom zapewniamy poczestunek kawowy oraz obiad. Po ukoriczeniu szkolenia kazdy uczestnik otrzyma certyfikat KUKA College.

Adres

ul. Mystowicka 1
43-100 Tychy
woj. Slaskie

Udogodnienia w miejscu realizacji ustugi
o Klimatyzacja
o Wi

e Laboratorium komputerowe

Kontakt

h E-mail julia.tabak@kuka.com

Telefon (+48) 32 7303 213

JULIA TABAK



