Mozliwos$¢ dofinansowania

TR7331pl TwinCAT 3 HMI 2 952,00 PLN brutto

Numer ustugi 2026/05/21/197378/3575989 240000 PLN netto

BECKHOFF 147,60 PLN brutto/h

120,00 PLN netto/h
333,33 PLN cena rynkowa @

BECKHOFF

AUTOMATION

SPOLKA Z © Wroctaw
OGRANICZONA & Ustuga szkoleniowa
ODPOWIEDZIALNOS [ stacjonarna

clA

23 Zajecia grupowe
*kok ke 42/5  (© 20:00h

4 oceny 3 07.09.2026 do 09.09.2026

Informacje podstawowe

Kategoria Techniczne / Automatyka i robotyka

Szkolenie Przeznaczone dla oséb tworzacych wizualizacje przy pomocy
rozwigzan Beckhoff - doktadnie przy pomocy oprogramowania TwinCAT

Grupa docelowa ustugi HMI.

Szkolenie przeznaczone dla 0sob, ktére ukonczyty szkolenie PLC
TR1331pl lub TR1531pl

Minimalna liczba uczestnikow 4
Maksymalna liczba uczestnikéw 8
Data zakonczenia rekrutacji 07-08-2026
Forma prowadzenia ustugi stacjonarna

Certyfikat systemu zarzgdzania jakos$cig wg. ISO 9001:2015 (PN-EN 1SO

Podstawa uzyskania wpisu do BUR . .
9001:2015) - w zakresie ustug szkoleniowych

Cel

Cel edukacyjny

wiedza teoretyczna na temat tworzenia i konfiguracji wizualizacji TwinCAT HMI oraz umiejetno$¢ utworzenia aplikacji z
wykorzystaniem sprzetu Beckhoff oprartej o wizualizacje TwinCAT HMI.



Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia si¢

Uzytkownik jest w stanie samodzielnie
stworzy¢ kompletng aplikacje
wizualizacyjna, komunikujaca sie z
projektem PLC i zawierajgcg dodatkowe
funkcjonalnosci takie jak zarzadzenie
uzytkownikami, alarmy czy receptury.

Kwalifikacje

Kompetencje

Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.

Warunki uznania kompetencji

Kryteria weryfikacji

tworzy projekt TwinCAT HMI i dodaje do
niego poszczegolne elementy

potrafi skomunikowaé projekt HMI z
projektem PLC

potrafi skonfigurowa¢ funkcje
dodatkowe

Metoda walidacji

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajacy uzyskanie kompetencji lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty
zwigzane ze wsparciem zawierajg opis efektéw uczenia sig?

TAK

Pytanie 2. Czy dokument lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty zwigzane ze wsparciem potwierdzaja, ze
walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach uczenia sie kryteria ich weryfikacji i zgodnie z

zaplanowanymi metodami walidacji?

TAK

Pytanie 3. Czy dokument lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty zwigzane ze wsparciem potwierdzajg
zastosowanie rozwigzan zapewniajgcych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i szkolenia od walidacji?

TAK

Program

Zakres tematyczny:

Program obejmuje 20 godzin, w tym przerwy

e TwinCAT HMI - edytor, narzedzia oraz debugowanie

e Stworzenie podstawowego projektu

¢ Responsive Design oraz technologie Web

 Cwiczenia, wiasne kontrolki

e HMI Serwer, wersjonowanie

e Obstuga zdarzen, potaczenie z PLC
e Receptury i dostep uzytkownika

¢ Wykresy, tabele, trendy historyczne
¢ Diagnostyka IPC, EtherCAT, Alarmy



e Dzien 1: 7 godzin, w tym przerwy
e Dzien 2: 7 godzin, w tym przerwy
e Dzien 3: 6 godzin, w tym przerwy

Harmonogram

Liczba pozycji harmonogramu: 21

Przedmiot /
temat

TwinCAT HMI
omowienie

Edytor

TwinCAT HMI

e

Stworzenie
pierwszego
projektu

aD-

Serwer

HMI

Responsive
design

Cwiczenia

o2 B

Podstawy
technologii
Web

-

Generator
projektu

Typ
aktywnosci

Zajecia

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Prowadzacy

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domarniski

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domarniski

Wiktor
Domanski

Data realizacji
zajeé

07-09-2026

07-09-2026

07-09-2026

07-09-2026

07-09-2026

07-09-2026

07-09-2026

07-09-2026

08-09-2026

08-09-2026

08-09-2026

08-09-2026

08-09-2026

Godzina
rozpoczecia

09:00

10:00

10:45

11:00

12:30

13:00

14:00

14:15

09:00

10:30

10:45

12:00

12:30

Godzina
zakonczenia

10:00

10:45

11:00

12:30

13:00

14:00

14:15

16:00

10:30

10:45

12:00

12:30

14:00

Liczba godzin

01:00

00:45

00:15

01:30

00:30

01:00

00:15

01:45

01:30

00:15

01:15

00:30

01:30



Przedmiot /
temat

-

Receptury
oraz
ograniczenia
dostepu

Wykresy
historyczne

@3-

18221
Przygotowani
e
diagnostyczn

]

System
audytu
zmiennych

-

Typ
aktywnosci

Przerwa

Zajecia

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Przerwa

Zajecia

Walidacja

Podsumowanie

Rodzaj godzin

Suma godzin zegarowych ustugi

w tym suma godzin zaje¢

w tym suma godzin walidac;ji

w tym suma przerw

Prowadzacy

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domanski

Wiktor
Domanski

Suma godzin dydaktycznych bez przerw

Cennik

Data realizacji
zajeé

08-09-2026

08-09-2026

09-09-2026

09-09-2026

09-09-2026

09-09-2026

09-09-2026

09-09-2026

Godzina
rozpoczecia

14:00

14:15

09:00

10:30

11:00

12:00

12:30

14:30

Liczba godzin

20:00

16:30

00:30

03:00

22:30

Godzina
zakonczenia

14:15

16:00

10:30

11:00

12:00

12:30

14:30

15:00

Liczba godzin

00:15

01:45

01:30

00:30

01:00

00:30

02:00

00:30

Jezeli korzystasz z dofinansowania w wysokos$ci co najmniej 70%, mozesz mie¢ mozliwos¢é skorzystania ze
zwolnienia z podatku VAT, pod warunkiem spetnienia pozostatych wymogoéw, o ktérych mowa w § 3 ust. 1 pkt 14



rozporzadzenia Ministra Finanséw z dnia 20 grudnia 2013 r. w sprawie zwolnier od podatku od towaréw i ustug
oraz warunkéw stosowania tych zwolnien

Cennik
Rodzaj ceny Cena
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto 2 952,00 PLN
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto 2 400,00 PLN
Koszt osobogodziny brutto 147,60 PLN
Koszt osobogodziny netto 120,00 PLN

Liczba godzin ustugi

Rodzaj godzin Liczba godzin
Liczba godzin zegarowych ustugi 20:00
Prowadzacy

Liczba prowadzacych: 1

121

o Wiktor Domanski

‘ . Jestem inzynierem praktykiem mtodego pokolenia. Na co dzien pomagam rozwigzywac wszelkie
trudnosci zwigzane z pisaniem aplikacji w Beckhoffie jednoczesnie prowadzac szkolenia z podstaw
programowania PLC, pokazujac, ze pisanie kodu moze by¢ tatwe i wydajne. Interesuje sie wszelkg
wiedzg zwigzang z TwinCAT 3 HMI, loT oraz Przemystem 4.0 a w szczegolnosci aplikacjami
integrujgcymi rézne systemy sterowania.

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Na czas szkolenia udostepniamy stanowiska szkoleniowe. Uczestnicy otrzymujg notes i dtugopis.

Istnieje mozliwos$¢ skorzystania z laptopa szkoleniowego po wczesniejszym zgtoszeniu.

Warunki uczestnictwa

¢ Podstawowa wiedza dotyczgca oprogramowania TwinCAT.
¢ Podstawowe umiejetnosci w postugiwaniu sie systemem Windows.



e Ukonczone szkolenie TR1331pl lub TR1531pl

Informacje dodatkowe

Przed zgtoszeniem na szkolenie prosimy o kontakt w celu potwierdzenia dostepnosci wolnych miejsc. Przeznaczamy 2/8 miejsc dla

Beckhoff Automation Sp. z 0. 0. zastrzega sobie prawo do nieuruchomienia szkolenia w przypadku niewystarczajacej liczby zgtoszen. W
takiej sytuacji zostanie zaproponowany inny mozliwy termin realizacji ustugi.

Adres

ul. Bierutowska 57b/1
51-317 Wroctaw

woj. dolnoslaskie

Udogodnienia w miejscu realizacji ustugi
¢ Klimatyzacja
o Widfi

e Laboratorium komputerowe

Kontakt

ﬁ E-mail p.dawid@beckhoff.pl

Telefon (+48) 573 001 766

Paulina Dawid



