Mozliwos$¢ dofinansowania

:C Programowanie i obstuga robotéw
przemystowych Kawasaki

Numer ustugi 2026/04/14/199414/3486993

ROBOCOM.PL

robocom.pl ROBERT

© Lezajsk
MARUSZAK

& Ustuga szkoleniowa
Brak ocen dla tego dostawcy E
stacjonarna
® 50:00 h

£ 24.08.2026 do 05.09.2026

Informacje podstawowe

Kategoria Techniczne / Automatyka i robotyka

5 535,00 PLN brutto
4 500,00 PLN netto
110,70 PLN brutto/h
90,00 PLN netto/h
333,33 PLN cena rynkowa @

Szkolenie jest dedykowane dla os6b dorostych powyzej 18 roku zycia,
Grupa docelowa ustugi ktérzy chcg zdoby¢ lub rozszerzyé swoje wiadomosci i umiejetnosci z
eksploatacji i programowania robotéw przemystowych Kawasaki.

Minimalna liczba uczestnikow 4
Maksymalna liczba uczestnikéw 8

Data zakonczenia rekrutacji 23-08-2026
Forma prowadzenia ustugi stacjonarna
Liczba godzin ustugi 50

Certyfikat systemu zarzgdzania jakos$cig wg. ISO 9001:2015 (PN-EN 1SO

Podstawa uzyskania wpisu do BUR

Cel

Cel edukacyjny

9001:2015) - w zakresie ustug szkoleniowych

Przygotowanie uczestnikow do samodzielnej obstugi, programowania i praktycznego wykorzystania robotéw

przemystowych Kawasaki w srodowisku produkcyjnym lub dydaktycznym.

Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiaggniecia i Metody walidacji



Efekty uczenia sie

Klasyfikuje rodzaje robotow
przemystowych i okresla ich
zastosowanie w procesach
technologicznych.

Stosuje zasady bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas obstugi robota
przemystowego.

Interpretuje dokumentacje techniczng
robota Kawasaki.

Analizuje i opisuje ruch robota w
réznych uktadach wspétrzednych
(JOINT, BASE, TOOL).

Programuje ruch robota w interpolaciji
liniowej i kotowe;j.

Definiuje i wyznacza uktad
wspoétrzednych narzedzia metoda 4- i 6-
punktowa.

Programuje robota metoda Block
Teaching.

Tworzy programy w jezyku AS
obejmujace podstawowe instrukcje
sterujace i ruchowe.

Konfiguruje i wykorzystuje
wejscia/wyjscia robota w programie
sterujgcym.

Realizuje zadania praktyczne z uzyciem
robota (pick and place, paletyzacja,
magazyn opadowy).

Kryteria weryfikacji

- Prawidtowo przyporzadkowuje typy
robotéw do odpowiednich zastosowan.
- Charakteryzuje budowe i funkcje
wybranych serii robotéw Kawasaki.

- Wymienia i uzasadnia zasady BHP
obowiazujace przy pracy z robotem.
- Wykonuje czynnosci zgodnie z
procedurami bezpieczenstwa i
instrukcjami stanowiskowymi.

- Odczytuje schematy, dane techniczne i
oznaczenia z dokumentacji.

- Korzysta z dokumentac;ji przy
konfiguracji i diagnostyce robota.

- Wyjasnia zaleznosci miedzy uktadami
wspétrzednych.

- Wykonuje ruchy robota zgodnie z
wybranym uktadem odniesienia.

- Tworzy i uruchamia programy
zawierajace trajektorie ruchu w
interpolacji liniowej i kotowej.

- Optymalizuje ruchy pod katem
doktadnosci i ptynnosci.

- Prawidtowo ustala pozycje
referencyjne i przelicza parametry
narzedzia.

- Weryfikuje poprawnos$¢ ustawien
poprzez test ruchu.

- Zapisuje punkty i ruchy w trybie
uczenia.

- Modyfikuje sekwencje ruchéw i
uruchamia cykl programu.

- Pisze program w jezyku AS zgodnie z
zasadami sktadni.

- Testuje i koryguje program na
rzeczywistym robocie.

- Okresla funkcje wejs¢/wyjsé
cyfrowych i analogowych.

- Integruje sygnaty 1/0 z dziataniem
programu robota.

- Opracowuje sekwencje ruchéw robota
dla danego zadania.

- Uruchamia i kontroluje poprawnos¢
wykonania programu.

Metoda walidacji

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie



Efekty uczenia sie Kryteria weryfikacji Metoda walidacji

- Diagnozuje btedy ruchu i interpretuje
Oceni efektywno$¢ i poprawnosé komunikaty sterownika. Test teoretyczny z wynikiem
dziatania zaprogramowanego robota. - Wprowadza korekty do programu w generowanym automatycznie
celu poprawy dziatania.

Kwalifikacje

Kompetencje
Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.
Warunki uznania kompetencji

Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajacy uzyskanie kompetencji lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty
Zwigzane ze wsparciem zawierajg opis efektow uczenia sie?

TAK

Pytanie 2. Czy dokument lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty zwigzane ze wsparciem potwierdzaja, ze
walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach uczenia sie kryteria ich weryfikacji i zgodnie z
zaplanowanymi metodami walidac;ji?

TAK

Pytanie 3. Czy dokument lub wyraznie z nim powigzane inne dokumenty zwigzane ze wsparciem potwierdzaja
zastosowanie rozwigzan zapewniajacych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i szkolenia od walidac;ji?

TAK

Program

Ustuga jest realizowana w godzinach dydaktycznych (1 godzina dydaktyczna = 45 minut).

W harmonogramie szkolenia : dla zaje¢ od godz. 15:00 do 19. realizowane s3 5 lekcje po 45 minut z 15-minutowymi przerwami trwajg
tacznie 4 godziny zegarowe.

Walidacja:

Wybrana metoda walidacji szkolenia: ,Test teoretyczny z wynikiem generowanym automatycznie”, dla ktérej nie jest wymagane
wprowadzenie osoby walidujgcej ustuge w sekcji os6b prowadzacych. Uczestnik szkolenia wypetnia test pod koniec szkolenia w aplikacji
dostepnej na komputerze w Centrum Robotyki Kawasaki Epson w Zespole Szkét Technicznych w Lezajsku

Program 50 h :
10 godzin zaje¢ teoretycznych
39 godzin zaje¢ praktycznych

1 godziny walidacja - test teoretyczny z wynikiem generowanym automatycznie

Lp. Temat zajeé Liczba godzin dydaktycznych



Czescé teoretyczna

Robotyka. Rodzaje i zastosowanie robotéw

Serie robotéw kawasaki

BHP przy obstudze i eksploatacji robota przemystowego

Dokumentacja techniczna robotéw

Kinematyka robotéw

Czesc¢ praktyczna

10

11

12

Uktaddw wspdtrzednych i poruszania robotem w uktadach (JOINT,BASE, TOOL)

Ruch robota w interpolacji kotowej -

Rodzaje wejsé/wyjs¢ robota

Wyznaczanie uktadu wspotrzednych narzedzia metoda 4 i 6 punktowa

Block Teaching - uczenie robota

AS Language - zagadnienia podstawowe

Cwiczenia praktyczne z robotem (transportowanie elementu ,pick and place”’, magazyn
opadowy, paletyzacja

taczna suma godzin:

Harmonogram

Liczba pozycji harmonogramu: 10

10h

39h

49 h



Przedmiot / temat Prowadzacy

Robotyka.

Rodzaje i

zastosowanie

robotéw (2h),

Serie robotow

Kawasaki (1h), ROBERT
BHP przy MARUSZAK
obstudze i

eksploatac;ji

robota

przemystowego

(2h)

Dokumentacja

techniczna ROBERT
robotéw (2h), MARUSZAK
Kinematyka

robotéw (3h)

Uktady

wspotrzednych i

poruszanie ROBERT
robotem w MARUSZAK
uktadach JOINT,

BASE, TOOL (5h)

Ruch
robota w ROBERT
interpolacji MARUSZAK

kotowej (5h)

Rodzaje

wejsé/wyjsé

robota (3h),

Wyznaczanie

uktadu ROBERT
wspoétrzednych MARUSZAK
narzedzia

metoda 4-i 6-

punktowag —

czesc 1 (2h)

Wyznaczanie

uktadu

wspétrzednych

narzedzia

metoda 4-i 6- ROBERT
punktowa — MARUSZAK
czescé 2

(2h),Block

Teaching -

uczenie robota -

cze$c 1 (3h)

Data realizacji
zajeé

24-08-2026

25-08-2026

26-08-2026

27-08-2026

28-08-2026

29-08-2026

Godzina
rozpoczecia

15:00

15:00

15:00

15:00

15:00

15:00

Godzina
zakonczenia

19:00

19:00

19:00

19:00

19:00

19:00

Liczba godzin

04:00

04:00

04:00

04:00

04:00

04:00



Data realizacji Godzina Godzina

Przedmiot / temat Prowadzacy L, X ; .
zajeé rozpoczecia zakonczenia

Liczba godzin

Block

Teaching -

uczenie robota -

cze$c 2 (2h), AS ROBERT
Language — MARUSZAK
zagadnienia

podstawowe —

czesé 1 (3h)

31-08-2026 15:00 19:00 04:00

@m s

Language -
oo ROBERT
zagadnienia 01-09-2026 15:00 19:00 04:00
MARUSZAK
podstawowe —

czesé 2 (5h)

Cwiczenia

praktyczne z

robotem: pick &
ROBERT

place, magazyn 02-09-2026 15:00 19:00 04:00
MARUSZAK

opadowy,

paletyzacja —

cze$c 1 (5h)

walidacja
- test teoretyczny
ROBERT

z wynikiem MARUSZAK 03-09-2026 15:00 15:45 00:45
generowanym

automatycznie

Cennik

( Jezeli korzystasz z dofinansowania w wysokosci co najmniej 70% przystuguje Tobie zwolnienie z podatku VAT

Cennik
Rodzaj ceny Cena
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto 5 535,00 PLN
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto 4 500,00 PLN
Koszt osobogodziny brutto 110,70 PLN

Koszt osobogodziny netto 90,00 PLN



Prowadzacy

Liczba prowadzacych: 1

1z1

O ROBERT MARUSZAK

‘ ' Szkolenie prowadzi Robert Maruszak, od 1999r nauczyciel automatyki, mechatroniki i robotyki w
Zespole Szkot Technicznych w Lezajsku. Honorowy Perofesora O$wiaty, absolwent Akademii
Gorniczo — Hutniczej w Krakowie. Wspéttwoérca Centrum Szkoleniowego Kawasaki Robotics i Epson
w Lezajsku. Petni funkcje eksperta w Zespole Krajowym w zawodzie Technik robotyk w kwalifikacji
ELM.08.

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Uczestnik szkolenia otrzymuje dokumentacje, materiaty, prezentacje oraz wprowadzania do ¢wiczen w postaci cyfrowej.

Cena ustugi nie obejmuje kosztéw niezwigzanych bezposrednio z ustuga rozwojowa, w szczegdlnosci kosztow srodkéw trwatych
przekazywanych Przedsiebiorcom lub Pracownikom przedsigbiorcy, kosztéw dojazdu i zakwaterowania.

Informacje dodatkowe

Mozliwe bedzie dostosowanie harmonogramu zajgé¢ na soboty i niedziele.
Zwolnienie z VAT:

e W przypadku, gdy ustuga rozwojowa bedzie finansowana w co najmniej 70% ze $rodkéw publicznych, zgodnie z § 3 ust. 1 pkt
14rozporzadzenia Ministra Finanséw z dnia 20 grudnia 2013 r. w sprawie zwolnien od podatku od towaréw i ustug oraz warunkéw
stosowania tych zwolnien, ustuga korzysta ze zwolnienia z podatku VAT.

* W takiej sytuacji wystawiona zostanie faktura ze stawka ,zw.", a cena ustugi bedzie okreslona w kwocie netto (bez doliczonego
podatku VAT).

Po pozytywnym przejsciu walidacji uczestnik otrzymuje:

e ¢ zaswiadczenie o ukonczeniu ustugi zawierajgce efekty uczenia sie,
¢ Certyfikat potwierdzajgcy nabycie kompetencji z programowanie i obstuga robotéw przemystowych Kawasaki w stopniu
podstawowym.

Dokumenty potwierdzaja:

e o o0siggniecie efektow uczenia sie,
* przeprowadzenie walidacji zgodnie z kryteriami,
e rozdzielenie procesu szkolenia i walidaciji.

Adres

ul. Adama Mickiewicza 67
37-300 Lezajsk
woj. podkarpackie

Szkolenia odbywajg sie w Centrum Robotyki Kawasaki Epson w Zespole Szkét Technicznych w Lezajsku.
Centrum dysponuje trzema robotami Kawasaki: dwa roboty RS003N oraz jeden robot spawalniczy BAOO6L



Udogodnienia w miejscu realizacji ustugi
o Wi

Kontakt

ﬁ E-mail kontakt@irobocom.pl

Telefon (+48) 513 255 904

ROBERT MARUSZAK



