Mozliwos$¢ dofinansowania

Inzynieria wsteczna CAN — EMULATORY 6 150,00 PLN brutto

Numer ustugi 2026/02/18/157008/3345054 5000,00 PLN  netto

nerMls 384,38 PLN brutto/h

312,50 PLN netto/h
125,00 PLN cena rynkowa @

ATOMIS Marcin

© Racigz / stacjonarna
Machcinski

& Ustuga szkoleniowa

Kok kKK 48/5 1y ey

25 ocen 5 28.03.2026 do 29.03.2026

Informacje podstawowe

Kategoria Techniczne / Mechanika i mechatronika

Grupa docelowa:

,Grupa docelowa sg w szczegdlnosci: elektromechanicy pojazdowi,
diagnosci samochodowi oraz osoby pracujace przy systemach taczacych
mechanike, elektronike i informatyke (np. przy obstudze i serwisie
uktadéw mechatronicznych oraz zautomatyzowanych systeméw

Grupa docelowa ustugi i \m
pojazdéw).

» o

stowa kluczowe: ,elektromechanika pojazdowa”, "sie¢ can", "diagnostyka
komputerowa", ,diagnostyka elektryczna/elektroniczna pojazdow”,
Juktady elektryczne i elektroniczne w pojazdach”, ,naprawa instalacji
elektrycznej samochodow”.

Minimalna liczba uczestnikéw 5

Maksymalna liczba uczestnikow 10

Data zakornczenia rekrutacji 25-03-2026

Forma prowadzenia ustugi stacjonarna

Liczba godzin ustugi 16

Podstawa uzyskania wpisu do BUR Standard Ustugi Szkoleniowo-Rozwojowej PIFS SUS 2.0

Cel

Cel edukacyjny



Celem edukacyjnym szkolenia jest przygotowanie uczestnikéw do bezpiecznej i zgodnej z przepisami pracy z siecig CAN
w pojazdach, obejmujacej diagnostyke i analize przesytu danych oraz praktyczne wykorzystanie narzedzi (w tym
Arduino) do odbioru i wysytania ramek CAN, w celu skutecznej identyfikacji, interpretacji i modyfikacji sygnatow w
systemach pojazdowych.

Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiaggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia sie

Uczestnik zna podstawowe regulacje
prawne oraz potrafi wskazaé ryzyka
zwigzane z ingerencja w sie¢ CAN
pojazdu

Uczestnik wyjasnia zasade dziatania
sieci CAN, rodzaje ramek, typy danych
oraz ryzyka zwigzane z ich modyfikacja

Uczestnik potrafi dobrac¢ i
skonfigurowaé sprzet do analizy sieci
CAN oraz przeprowadzi¢ podstawowa
diagnostyke.

Uczestnik pisze proste programy na
Arduino do odbioru i wysytania ramek
CAN.

Kryteria weryfikacji

poprawnie wymienia kluczowe akty
prawne/normy dotyczace ingerencji w
systemy pojazdu,

opisuje konsekwencje nieuprawnionej
ingerencji (prawne, techniczne,
bezpieczeristwa)

poprawnie opisuje strukture ramki CAN
i jej pola

rozréznia typy danych przesytanych w
sieci CAN

wyjasnia, na czym polega ryzyko
ingerencji w przesytane dane

poprawnie podtacza i uruchamia
sprzet/oprogramowanie do analizy CAN

wykonuje odczyt i interpretacje ramek
diagnostycznych

potrafi wskazaé nadajnik dla
konkretnego ID

stosuje r6zne metody wyszukiwania
interesujacych danych w ruchu
sieciowym

tworzy lub modyfikuje prosty szkic
(sketch) do odbioru ramek CAN

poprawnie implementuje funkcje
wysytania ramek CAN

weryfikuje poprawnos¢ dziatania
programu na podstawie obserwac;ji
ruchu w sieci.

Metoda walidacji

Wywiad swobodny

Debata swobodna

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach
symulowanych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych



Kwalifikacje

Kompetencje

Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.

Warunki uznania kompetencji
Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajgcy uzyskanie kompetencji zawiera opis efektéw uczenia sie?
TAK

Pytanie 2. Czy dokument potwierdza, ze walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach
uczenia sie kryteria ich weryfikac;ji?

TAK

Pytanie 3. Czy dokument potwierdza zastosowanie rozwigzan zapewniajacych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i
szkolenia od walidac;ji?

TAK

Program

PLAN NAUCZANIA OKRESLAJACY TEMATY ZAJEC EDUKACYJNYCH ORAZ ICH WYMIAR (Z UWZGLEDNIENIEM CZESCI
TEORETYCZNEJ | PRAKTYCZNEJ):

1. Kwestie prawne

2. Ryzyko zwigzane z ingerencjg w sie¢ CAN
3. Podstawowe informacje o sieci CAN

4. Oméwienie sprzetu do analizy sieci

5. Diagnostyka sieci

6. Typy danych

7. CAN Bomber

8. Kontrola przeptywu

9. Ramki diagnostyczne

10. Ustalanie nadajnikow konkretnych ID
11. Metody poszukiwania potrzebnych nam danych
12. Instalacja i konfiguracja Arduino

13. Omowienie podstaw programowania

14. Odbiér danych CAN w Arduino



15. Wysytanie ramek CAN

Warunki Organizacyjne:

e Liczba uczestnikéw: Szkolenie przeznaczone od 5 do 10 uczestnikow
¢ Praca na wlasnym sprzecie: Kazdy uczestnik pracuje na wtasnym laptopie z odpowiednim oprogramowaniem diagnostycznym.
* Wsparcie techniczne: Instruktor zapewnia pomoc w konfiguracji sprzetu i oprogramowania na poczatkowych etapach szkolenia.

Walidacja i Ocena:

¢ Ocena praktyczna: Uczestnicy bedg oceniani pod katem poprawnosci wykonania zadan praktycznych. Kazdy uczestnik wykona
zadania indywidualnie, a ocena bedzie opierata sie na precyzyjnosci i poprawnosci wykonania poszczegélnych czynnosci.

Czas trwania ustugi:

¢ Szkolenie trwa 16 godzin dydaktycznych (w tym przerwy wliczajg sie w czas trwania ustugi).
e Czas dydaktyczny: 1 godzina dydaktyczna = 45 minut.

Dodatkowe uwagi:

¢ Szkolenie skierowane jest do mechanikow, elektromechanikow, diagnostow
e Program dostosowany jest do potrzeb uczestnikdw, ktérzy chcag poszerzy¢ swojg wiedze w zakresie diagnostyki i programowania
jednostek sterujgcych w pojazdach.

Harmonogram

Liczba przedmiotéw/zajeé: 7

Przedmiot / temat Data realizacji Godzina Godzina

L, Prowadzacy . . , . Liczba godzin
zajeé zajeé rozpoczecia zakoriczenia

Inzynieria

Sebastian
wsteczna CAN — L 28-03-2026 10:00 14:00 04:00
Szymanski
EMULATORY
przerwa Sebastian
. L. 28-03-2026 14:00 15:00 01:00
obiadowa Szymanski
Inzynieria )
Sebastian
wsteczna CAN - Szvmariski 28-03-2026 15:00 17:00 02:00
EMULATORY Y
Inzynieria .
Sebastian
wsteczna CAN — L 29-03-2026 10:00 14:00 04:00
Szymanski
EMULATORY
rzerwa Sebastian
P L 29-03-2026 14:00 15:00 01:00
obiadowa Szymanski
Inzynieria )
Sebastian
wsteczna CAN — Lo 29-03-2026 15:00 16:00 01:00
Szymanski

EMULATORY

walidacja - 29-03-2026 16:00 17:00 01:00



Cennik

Cennik
Rodzaj ceny Cena
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto 6 150,00 PLN
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto 5000,00 PLN
Koszt osobogodziny brutto 384,38 PLN
Koszt osobogodziny netto 312,50 PLN

Prowadzacy

Liczba prowadzacych: 1

1z1

o Sebastian Szymanski

‘ . Z wyksztatcenia elektryk oraz technik informatyk, mistrz elektromechaniki samochodowej.
Siedemnastoletnie doswiadczenie przy naprawach aut marki BMW, praktyk a nie teoretyk.
Wyktadowca wiedzy dotyczgcej marki BMW od 2021 roku w zakresie budowy i diagnozy oraz IMMO.
Tworca emulatoréw oraz oprogramowania stuzgcego do naprawy immobilaizeréw w BMW i MINI

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Kazdy z uczestnikdéw otrzymuje materiaty startowe w postaci notesu i dlugopisu oraz ulotki

Warunki uczestnictwa

WYMAGANIA WSTEPNE DLA UCZESTNIKOW SZKOLENIA

Znajomos¢ diagnostyki samochodowej. Obstuga testeréw diagnostycznych.

Informacje dodatkowe

Firma ATOMIS zastrzega sobie prawo do nieuruchomienia szkolenia w przypadku niewystarczajgcej liczby zgtoszeri (min. 2
uczestnikow).W tej sytuacji uczestnik zostanie poinformowany o najblizszym mozliwym do zrealizowania terminie.

Istnieje mozliwos¢ zwolnienia ustugi z podatku VAT na podstawie § 3 ust. 1 pkt. 14 rozporzadzenia Ministra Finanséw z dnia
20.12.2013r.w sprawie zwolnien od podatku od towardw i ustug oraz warunkéw stosowania tych zwolnien (DZ.U.2013, poz. 1722 z pdzn.
zm.), w przypadku, gdy Przedsiebiorca/uczestnik otrzyma dofinansowanie na poziomie co najmniej 70% ze srodkdw publicznych.
Warunkiem zwolnienia jest dostarczenie do firmy szkoleniowej stosownego o$wiadczenia na co najmniej 1 dzien roboczy przed
szkoleniem. W innej sytuacji nalezy doliczy¢ podatek VAT w wysokosci 23%.



Adres

ul. Ptocka 76a
Racigz

woj. mazowieckie

Szkolenie/kurs odbywa sie w siedzibie firmy Atomis

Udogodnienia w miejscu realizacji ustugi
e Klimatyzacja
o Widfi

Kontakt

ﬁ E-mail szkolenia@atomis.pl

Telefon (+48) 502 527 931

MALGORZATA SZALKOWSKA



