Mozliwos$¢ dofinansowania

SKYLINX SPOLKA Z
OGRANICZONA
ODPOWIEDZIALNOS

CIA
Yk Kk Kk 50/5

3 oceny

Szkolenie dedykowane dla WOJSKA, pilot
drona w Kat. STS 01 + STS 02 z
egzaminem + modut specjalny:
wykorzystywanie bezzatogowcow w
dziataniach WOJSKOWYCH, Termowizja,
loty FPV, aplikacja ATAK oraz pies robot.

Numer ustugi 2025/11/26/185536/3172337

Ocieseki / mieszana (stacjonarna potgczona z ustuga
zdalng w czasie rzeczywistym)

& Ustuga szkoleniowa
® 49h
£ 10.01.2026 do 30.04.2026

Informacje podstawowe

Kategoria

Grupa docelowa ustugi

Techniczne / Pozostate techniczne

5000,00 PLN
5000,00 PLN
102,04 PLN

102,04 PLN

Kurs umozliwia podniesienie umiejgtnosci zawodowych osobom

pracujacym w WOJSKU ktérzy w codziennej stuzbie odpowiadaja za

brutto
netto
brutto/h
netto/h

prowadzenie akcji, w tym analize ryzyka i zapewnienie bezpieczenstwa

dziatan. Ktorzy wykorzystujg lub planujg wykorzystywac¢ drony do oceny
sytuacji w terenie, monitorowania, obstugi kamer termowizyjnych czy

sporzadzania dokumentac;ji z akcji, ktoérzy chca zdoby¢ wiedze z zakresu

obstugi dronéw, zda¢ egzamin panstwowy i uzyska¢ uprawnienia STS-01 i

STS-02;

Ustuga adresowana jest takze do Uczestnikdw Projektu WUP Kielce "Buduj

swoj Rozwdj - BUR" .

Minimalna liczba uczestnikow 5
Maksymalna liczba uczestnikéw 100
Data zakonczenia rekrutacji 09-01-2026

Forma prowadzenia ustugi

mieszana (stacjonarna potgczona z ustugg zdalng w czasie

rzeczywistym)

Liczba godzin ustugi

Podstawa uzyskania wpisu do BUR

49

Certyfikat systemu zarzgdzania jako$cig wg. 1ISO 9001:2015 (PN-EN I1SO
9001:2015) - w zakresie ustug szkoleniowych



Cel

Cel edukacyjny

Ustuga rozwojowa przygotowuje WOJSKOWYCH do samodzielnego wykonywania lotéw w ramach STS-01 i STS-02 (po
zdaniu egzaminu i uzyskaniu uprawnien ULC) oraz potwierdza zdobycie wiedzy i umiejetnosci w zakresie procedur
bezpieczenstwa i analizy ryzyka, wykorzystania dronéw w akcjach: obstugi kamer termowizyjnych i analizy danych, loty
FPV, aplikacji ATAK oraz pies robot.

Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiaggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia sie

Postuguje sie wiedzg dotyczaca
przepiséw lotniczych i procedur STS-01

Analizuje czynniki wptywajace na
bezpieczenstwo lotéw BSP

Planuje i przygotowuje misje lotnicza
zgodnie z wymaganiami STS-01

Wykonuje loty BSP w kategorii
szczegolnej VLOS do 25 kg

Kryteria weryfikacji

* rozréznia kategorie operacji BSP i
obowiazki operatora

« charakteryzuje strukture przestrzeni
powietrznej i ograniczenia VLOS (lot w
zasiegu wzroku)

« interpretuje procedury normalne i
awaryjne

+ ocenia warunki meteorologiczne

« analizuje ryzyko operacyjne i dobiera
$rodki redukcji ryzyka

* omawia wptyw ograniczen cztowieka
(zmeczenie, stres) na lot

« opracowuje plan misji w odniesieniu
do przestrzeni powietrznej

+ dobiera odpowiednie BSP i aplikacje
do realizacji zadania

» wykonuje przeglad przedstartowy i
ocenia stan systemu

- startuje, manewruje i laduje dronem w
réznych warunkach

* ustawia parametry lotu i kamery
zgodnie z celem misji

* nadzoruje bezpieczenstwo operacji w
trakcie wykonywania lotu

Metoda walidacji

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych



Efekty uczenia sie

Analizuje przepisy i procedury
dotyczace operacji BVLOS (STS-02).

Planuje i realizuje misje BVLOS zgodnie
z wymaganiami STS-02

Kwalifikacje

Kryteria weryfikacji

rozréznia wymagania prawne dla lotow
BVLOS w STS-02

charakteryzuje procedury planowania
misji BVLOS

definiuje procedury reagowania w
sytuacjach awaryjnych dla BVLOS

opracowuje plan misji z
uwzglednieniem przestrzeni powietrznej
i ograniczen BVLOS

konfiguruje parametry BSP i systemoéw
tacznosci do misji BVLOS

nadzoruje bezpieczenstwo operacji
BVLOS podczas lotu

Kwalifikacje niewlaczone do ZSK

Uznane kwalifikacje

Metoda walidacji

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem
generowanym automatycznie

Test teoretyczny z wynikiem

generowanym automatycznie

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Pytanie 2. Czy dokument zostat wydany przez organy wtadz publicznych lub samorzadéw zawodowych na podstawie

ustawy lub rozporzadzenia?

TAK

Pytanie 5. Czy dokument jest certyfikatem, dla ktérego wypracowano system walidacji i certyfikowania efektow uczenia

sie na poziomie miedzynarodowym?

TAK

Informacje

Podstawa prawna dla Podmiotéw / kategorii

uprawnionych do wydawania dokumentéw potwierdzajgcych uzyskanie

Podmiotow

Nazwa Podmiotu prowadzacego walidacje

Nazwa Podmiotu certyfikujacego

kwalifikacji, w tym w zawodzie

podmiot wyznaczony przez Urzad Lotnictwa Cywilnego

Urzad Lotnictwa Cywilnego



Program

Warunki osiggniecia celu edukacyjnego:

Dla osiggniecia celu edukacyjnego uczestnik powinien by¢ osobg dorostg, ktéra ukoriczyta 18 rok zycia. Szkolenie skierowane jest
zaréwno do oséb indywidualnych, jak i przedsiebiorcéw oraz ich pracownikéw, w szczegélnosci zwigzanych z branzg Wojskowa. Do
udziatu nie jest wymagane wczesniejsze doswiadczenie w pilotowaniu BSP — wystarczg podstawowe umiejetnosci obstugi komputera
oraz posiadanie kat. otwartej A1/A3, za darmo do wykonania na stronie drony.gov.pl.

Dzien 1: Teoretyczne przygotowanie do STS-01

1. Wprowadzenie i prawo lotnicze

e e« Podstawy prawa lotniczego w kontekscie BSP (Bezzatogowych Statkéw Powietrznych)
e Kategorie operacji: otwarta, szczegdlna, certyfikowana
* Przepisy UE — Rozporzadzenia 2019/947 i 2019/945
e Obowigzki operatora i pilota BSP
e Rejestracja operatora, identyfikacja zdalna, oznaczenie drona

2. Ogdlna wiedza na temat BSP

e o Klasyfikacja dronéw wedtug masy, przeznaczenia i rodzaju napedu
» Elementy sktadowe systemu BSP (statek, naziemna stacja sterujaca, system tgcznosci)
e Zasada dziatania i podstawowe funkcje

3. Procedury operacyjne

e ¢ Planowanie misji zgodnie z wymaganiami STS-01
e Sprawdzenie stanu technicznego BSP przed lotem
e Procedury startu, lotu i lgdowania
e Zachowanie w sytuacjach awaryjnych (fail-safe, RTH)
¢ Raportowanie incydentéw

4. Techniczne i operacyjne srodki ograniczajace ryzyko

e« Geofencing i ograniczenia przestrzeni powietrznej
« Srodki bezpieczeristwa w strefie operacyjnej
¢ Ocena ryzyka zwigzanego z osobami postronnymi i infrastrukturg

5. Osiagi BSP

e o Zdolnos¢ do lotuy, predkosé, zasieg, czas lotu
e Wptyw tadunku, warunkéw pogodowych i konfiguracji na osiagi
e Typowe awarie i ich skutki

6. Meteorologia

e o Podstawowe zjawiska atmosferyczne istotne dla BSP
e Odczytywanie prognoz i METAR/TAF
e Wptyw warunkéw pogodowych (wiatr, deszcz, mgta) na bezpieczerstwo lotu

7. Cztowiek — mozliwosci i ograniczenia

e ¢ Ergonomia i koncentracja
¢ Czynniki wptywajace na btedy pilota (zmeczenie, stres, natogi)
¢ Podejmowanie decyzji w sytuacjach ryzyka

8. Nawigacja

e o Podstawy nawigacji BSP w przestrzeni VLOS
 Czytanie map, aplikacje wspierajace loty (np. DroneRadar, VLOS.app)
e Zasady swiadomosci sytuacyjnej i zarzadzania przestrzenia operacyjna

9. Analiza ryzyka: SORA i PDRA

e ¢ Czym jest SORA (Specific Operations Risk Assessment) — podstawy



* Analiza PDRA (Predefined Risk Assessment)
¢ Okreslanie poziomu ryzyka (GRC, ARC) i srodkéw redukciji ryzyka
¢ Praktyczne przyktady zastosowania oceny ryzyka w misji BSP

Dzier 2 — Teoretyczne przygotowanie do STS-02

1. Wprowadzenie i prawo lotnicze
Podstawy prawa lotniczego w kontekscie BSP (Bezzatogowych Statkdéw Powietrznych)

e Kategorie operacji: otwarta, szczegdlna, certyfikowana
e Przepisy UE — Rozporzadzenia 2019/947 i 2019/945
¢ Obowiagzki operatora i pilota BSP

2. Procedury operacyjne

¢ Planowanie misji zgodnie z wymaganiami STS-02

e Sprawdzenie stanu technicznego BSP przed lotem

e Procedury startuy, lotu i lgdowania

e Zachowanie w sytuacjach awaryjnych (fail-safe, RTH)

3. Nawigacja

e Podstawy nawigacji BSP w przestrzeni BVLOS
¢ Planowanie misji dla loty BVLOS

1. Egzamin z wiedzy teoretycznej do STS 01 i STS 02 (podmiot zewnetrzny) - 1 godzina

Dzier 3 — Aplikacja ATAK

(8.godzin)

1. Wprowadzenie do ATAK
Cele: Poznanie systemu, zastosowan i architektury.
Zakres:

e Czym jest ATAK, historia i przeznaczenie.
e Zastosowania w stuzbach mundurowych, ratownictwie, wojsku.
¢ Podstawowe elementy ekosystemu TAK (ATAK, WinTAK, TAK Server).

2. Konfiguracja i Srodowisko pracy

Cele: Przygotowanie urzadzen i sSrodowiska.
Zakres:

Wymagania sprzetowe i systemowe.

¢ Instalacja aplikacji ATAK.

e Struktura katalogow i pluginéw.

¢ Profil uzytkownika, ustawienia map, tryby wyswietlania.
¢ Bezpieczenstwo i zarzadzanie danymi.

3. Podstawy pracy z mapa
Cele: Nauka obstugi map i nawigacji.
Zakres:

¢ Rodzaje map (offline/online, raster, WMS/WMTS).
e Zoom, orientacja mapy, pomiary.

e Warstwy i kontrola ich widocznosci.

e Pobieranie i wczytywanie map offline.

4. Narzedzia nawigacyjne ATAK

Cele: Poznanie funkcji pozycjonowania i nawigaciji.



Zakres:

GPS/GLONASS/Galileo - integracja.

¢ Trasy, punkty nawigacyjne (Routes, Waypoints).
e Trackery i rejestrowanie $ladu.

e ALERTY GPS i geofencing.

5.Elementy TAK: PIN-y i ich zastosowanie
Cele: Tworzenie, klasyfikacja i edycja obiektow.
Zakres:

¢ Rodzaje PIN-6w (Markers).
e Dodawanie, edycja, opis, symbole MIL-STD-2525.
e Kategoryzacja, filtrowanie, eksport.

6.Wspétpraca w ATAK
Cele: Nauka komunikacji taktycznej w czasie rzeczywistym.
Zakres:

e COT (Cursor on Target) — mechanizm wymiany danych.
e Udostepnianie PIN-6w, pozyciji i tras.

e Chat, broadcast, radial menu.

e SMA (Shared Mission Areas).

7. Praca z TAK Serverem
Cele: Integracja ATAK w srodowisku sieciowym.
Zakres:

e Typy potaczen (Wi-Fi, LTE, mesh, radio).

» Konfiguracja potgczenia z TAK Serverem.

e Zasady zarzadzania misjami i uzytkownikami.
e Backup/restore misji.

8.Zaawansowane narzedzia i pluginy
Cele: Rozszerzenie mozliwosci aplikaciji.
Zakres:

 Kalkulatory wojskowe (dystans, azymut, artyleryjskie — jesli dostepne).
e Kamera/Video streaming.

e Import/eksport plikéw KML/KMZ/COT.

e Pluginy: m.in. GeoChat, DataSync, Team Awareness, Uas tools

Kolejne dni Praktyka:
e do STS01iSTS 02 (8 godzin lotéw)
Praktyka dziatan éwiczenia praktyczne WOJSKOWYCH, termowizja, loty FPV, pies robot/ symulacja (praca grupowa) (8 godzin)
1. Modut: Operacje logistyczne z wykorzystaniem drona
(symulacja zrzutow pakietéw szkoleniowych oraz dostarczania zapotrzebowania)
Cel modutu:

Nauka precyzyjnego transportu tadunku, symulacji zrzutu pakietéw szkoleniowych oraz realizacji misji dostarczania zapotrzebowania w
rézne strefy.

Plan szkolenia:

1. Wprowadzenie i bezpieczenstwo



e Omoéwienie mechanizmdw podwieszen i systemow wypiec.
e Procedury bezpieczenstwa podczas lotow z tadunkiem.

2. Przygotowanie pakietow treningowych

e Balansowanie tadunku.
e Mocowanie i test stabilnosci.
e Préby ,na sucho” bez startu.

3. Loty z obcigzeniem - trening podstawowy

e Starty i lgdowania z fadunkiem.
¢ Stabilizacja toru lotu.
¢ Przeloty na réznych wysokosciach.

4. Precyzyjne zrzuty / dostarczanie pakietow
(Zrzut = wypiecie bezpiecznego, obojetnego szkoleniowego pakietu)

e Podejs$cia do punktéw oznaczonych.
e Zrzut pakietu na sygnat lub w wyznaczonej strefie.
¢ Dostarczenie zapotrzebowania do punktéw A-B-C.

5. Symulacja sytuacyjna

¢ Misja ztozona: transport, wypiecie i powrét drona.
e Praca operator + obserwator + osoba wyznaczajaca strefe odbioru.

2. Modut: Misje rozpoznawcze z wykorzystaniem drona

Cel modutu:

Przygotowanie operatora do prowadzenia rozpoznania terenowego w réznych warunkach, dokumentowania i analizowania danych.
Plan szkolenia:

1. Teoria rozpoznania z powietrza

¢ Typy kamer, ich mozliwosci i ograniczenia.
e Zasady pozyskiwania danych i raportowania.

2. Planowanie misji

* Wyznaczanie punktéw waypoint.
e Symulacja zagrozen i ograniczen terenu.
* Podziat obowigzkéw w zespole.

3. Loty rozpoznawcze

¢ Obserwacja obiektéw statycznych i ruchomych.

e Wykonywanie zdje¢ operacyjnych.

e Skanowanie terenu w osi poziomej i pionowej.

e Praca w przestrzeni otwartej i cze$ciowo zurbanizowane;j.

4. Analiza materiatu i sporzadzenie raportu

¢ |dentyfikacja szczeg6téw na nagraniach.
e Tworzenie krétkich notatek operacyjnych.

5. Zlozona misja koricowa

e Zadanie: wykrycie punktu, dokumentacja, ocena sytuacyjna, powrét i raport.
3. Modut: Robot mobilny (pies-robot) + platforma dronowa

(robot terenowy + dron startujacy z jego platformy)

Cel modutu:



Nauka koordynacji dziatarn miedzy robotem mobilnym a dronem, prowadzenia rozpoznania w terenie o ograniczonej widocznosci oraz
startu drona z mobilnej platformy.

Plan szkolenia:
1. Wprowadzenie do robota mobilnego

» Sterowanie, tryby pracy, zasady bezpieczenstwa.
e Omoéwienie trasy A - B.

2. Zadanie terenowe - przejscie robota z punktu A do punktu B

* Nawigacja w terenie o réznym uksztattowaniu.
e Omijanie przeszkdd.
e Zbieranie obrazu z kamer robota.

3. Rozpoznanie z uzyciem robota

¢ Ocena terenu z poziomu gruntu.
¢ |dentyfikacja obiektéw mozliwych do wykrycia z niskiego putapu.

4. Platforma dronowa na plecach robota - przygotowanie do startu

e Procedura aktywaciji.
¢ Kontrola stabilnosci i bezpieczenstwa.

5. Start drona z robota — misja kontynuacyjna
Scenariusz:
Robot dociera do punktu B, lecz uksztattowanie terenu uniemozliwia dalszg obserwacje naziemng — konieczne jest uruchomienie drona.

e Start z platformy robota.

e Obserwacja terenu niewidocznego z poziomu gruntu.
¢ Dokumentacja obszaru niedostepnego dla robota.

e Powro6t drona, lagdowanie i zakorczenie misji.

6. Podsumowanie

e Omowienie btedow.
e Ocena wspétpracy operatoréw.

Whioski do przysztych dziatan.

Praktyka dziatan Cwiczenia praktyczne w terenie APIKACJA ATAK, (praca grupowa) (8 godzin lotéw)
Cele: Zastosowanie wiedzy w praktyce.

Zakres:

1. Stworzenie misji i potaczenie wszystkich uczestnikow.

2. Oznaczanie PIN-ami sytuacji taktyczne;j.

3. Wyznaczenie i przekazanie drogi podejscia.

4. Nawigacja do celu.

5. Praca zespotowa: koordynacja w czasie rzeczywistym.

Czas trwania: Liczba godzina teorii: 24 godz,;
Liczba godzina praktyki: 24 godzin, w tym:
- loty do STS 01 i STS 02 (8 godzin lotow)

- praktyka dziatari Cwiczenia praktyczne w terenie APIKACJA ATAK, Termowizja, loty FPV, pies robot/ symulacja (praca grupowa) (16
godzin lotéw)



tacznie 40 godzin + egzamin 1 godzina

Warunki organizacyjne:

¢ Ustuga w formie mieszanej: teoria - zdalnie (MS Teams), praktyka - stacjonarnie w terenie,

¢ Ustuga realizowana jest w godzinach zegarowych,

e Przerwy wliczajg sie w czas ustugi,

e Czesc¢ praktyczna (loty praktyczne) ustalana jest indywidualnie z Uczestnikiem ustugi i odbedzie sie w okresie od 10.01.2026r. do
30.04.2026r. Szczegdtowe dni i godziny czesci praktycznej szkolenia dostepne bedg u osoby nadzorujgcej ustuge po stronie Dostawcy
Ustug. Harmonogram zaje¢ moze ulec zmianom ze wzgledu na niekorzystne warunki pogodowe, dostepnos¢ przestrzeni powietrznej,

sytuacje losowe.

Harmonogram

Liczba przedmiotow/zaje¢: 28

Przedmiot /

L, Prowadzacy
temat zajeé

Wprowadzeni
eiprawo
lotnicze.

NORBERT
Ogolna 0

. GROMSKI
wiedza na

temat BSP -
rozmowa na
Zywo

2228
Procedury
operacyjne.
Techniczne i
operacyjne NORBERT
srodki GROMSKI
ograniczajgce
ryzyko -
rozmowa na
Zywo

NORBERT
Przerwa GROMSKI

Osiagi

BSP.

Meteorologia.

Cztowiek - NORBERT
mozliwosci i GROMSKI
ograniczenia -

rozmowa na

Zywo

NORBERT
Przerwa GROMSKI

Data realizacji

zajeé

10-01-2026

10-01-2026

10-01-2026

10-01-2026

10-01-2026

Godzina
rozpoczecia

08:00

09:00

10:00

10:10

12:00

Godzina
zakonczenia

09:00

10:00

10:10

12:00

12:10

Liczba godzin

01:00

01:00

00:10

01:50

00:10

Forma
stacjonarna

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie



Przedmiot /
temat zajeé

Nawigacja.
Analiza
ryzyka: SORA
i PDRA -
rozmowa na
Zywo

Przerwa

Prawo

lotnicze.
Procedury
operacyjne -
rozmowa na
Zywo

Procedury
operacyjne
cd. - rozmowa
na zywo

Przerwa

Nawigacja -
rozmowa na
Zywo

Cztlowiek -
mozliwosci i
ograniczenia -
rozmowa na
Zywo

Przerwa

Meteorologia
- rozmowa na

Zywo

Przerwa

Prowadzacy

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

Data realizacji
zajeé

10-01-2026

10-01-2026

10-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

Godzina
rozpoczecia

12:10

14:00

14:10

08:00

10:00

10:10

11:00

12:00

12:10

14:00

Godzina
zakonczenia

14:00

14:10

16:00

10:00

10:10

11:00

12:00

12:10

14:00

14:10

Liczba godzin

01:50

00:10

01:50

02:00

00:10

00:50

01:00

00:10

01:50

00:10

Forma
stacjonarna

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie



Przedmiot /
temat zajeé

Prawo

lotnicze do
STS-02

Przerwa

18228
Egzamin z
wiedzy
teoretycznej
do STSO01i
STS 02

Aplikacja
ATAK
Wprowadzeni
e - rozmowa
na zywo

Aplikacja
ATAK
Zastosowania
w stuzbach
mundurowych
, ratownictwie,
wojsku -
rozmowa na
Zywo

Przerwa

Konfiguracja i
$rodowisko
pracy aplikacji
ATAK -
rozmowa na
Zywo

Podstawy
pracy z mapa
- rozmowa na
Zywo

Przerwa

Prowadzacy

NORBERT
GROMSKI

NORBERT
GROMSKI

Mateusz
Matusiak

Mateusz
Matusiak

Mateusz
Matusiak

Mateusz
Matusiak

Mateusz
Matusiak

Mateusz
Matusiak

Data realizacji
zajeé

11-01-2026

11-01-2026

11-01-2026

17-01-2026

17-01-2026

17-01-2026

17-01-2026

17-01-2026

17-01-2026

Godzina
rozpoczecia

14:10

16:00

16:10

08:00

09:00

10:00

10:10

11:00

12:00

Godzina
zakonczenia

16:00

16:10

17:00

09:00

10:00

10:10

11:00

12:00

12:10

Liczba godzin

01:50

00:10

00:50

01:00

01:00

00:10

00:50

01:00

00:10

Forma
stacjonarna

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie



Przedmiot / Data realizacji
L, Prowadzacy L,
temat zajeé zajeé

Narzedzia

nawigacyjne Mateusz
ATAK - Matusiak
rozmowa na

Zywo

17-01-2026

Elementy

TAK: PIN-y i Mateus

ich usz 17-01-2026
i Matusiak

zastosowanie

- rozmowa na

Zywo

Mateusz
. 17-01-2026
Przerwa Matusiak

Wspétpracaw

ATAK, Praca z

TAK

Serverem, Mateusz
Zaawansowa Matusiak
ne narzedzia i

pluginy -

rozmowa na

Zywo

17-01-2026

Cennik

Cennik

Rodzaj ceny

Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto
Koszt osobogodziny brutto

Koszt osobogodziny netto

W tym koszt walidacji brutto

W tym koszt walidacji netto

Godzina Godzina . .
X , . Liczba godzin
rozpoczecia zakonczenia
12:10 13:00 00:50
13:00 14:00 01:00
14:00 14:10 00:10
14:10 16:00 01:50
Cena
5000,00 PLN
5000,00 PLN
102,04 PLN
102,04 PLN
100,00 PLN
100,00 PLN

Forma
stacjonarna

Nie

Nie

Nie

Nie



W tym koszt certyfikowania brutto 0,00 PLN

W tym koszt certyfikowania netto 0,00 PLN

Prowadzacy

Liczba prowadzacych: 3

O
M

123

Tomasz Kazmierczak

Instruktor-wyktadowca posiadajgcy doswiadczenie praktyczne w obszarze bezzatogowych statkéw
powietrznych. Posiada uprawnienia UAVO INS, NSTS 1/2/5/6/, STS 1/2, VLOS ponizej 25 kg, BVLOS
ponizej 25 kg.

Szkoleniowiec w zakresie wykorzystania BSP w operacjach poszukiwawczo-ratowniczych ,Search
and Rescue", fotogrametria niskiego putapu, inspekcji farmami fotowoltaicznymi czy nalotéw
multispektralnych.

Instruktor posiada doswiadczenie zawodowe zdobyte nie wczesniej niz 5 lat oraz kwalifikacje
nabyte nie wczesniej niz 5 lat przed obowigzywaniem niniejszej ustugi rozwojowej.

Moze pochwali¢ sie réwniez wieloletnim doswiadczeniem w klasycznych pomiarach geodezyjnych z
zakresu: pomiary sytuacyjno-wysokosciowe, rozgraniczenia i podziaty nieruchomosci oraz
geodezyjna obstuga inwestycji jak i w zastosowaniu nowoczesnych technik pomiarowych
fotogrametrii i skanowania LiDAR.

Posiada wiedze, umiejetnosci i kompetencje do przeprowadzania oceny umiejetnosci praktycznych
przysztych pilotéw BSP.

Instruktor posiada kompetencje w dziedzinie ekoinnowacji oraz "zielonych umiejetnosci" o
charakterze zawodowym i ogélnym, wykorzystywanych w obszarze zielonej gospodarki

223

NORBERT GROMSKI

Instruktor-wyktadowca UAVO posiadajgcy bogate doswiadczenie praktyczne i teoretyczne w
obszarze bezzatogowych statkow powietrznych z 8letnim doswiadczeniem. Posiada uprawnienia
UAVO INS, NSTS 1/2/3/4/5/6/7/8, STS 1/2, VLOS ponizej 25 kg, BVLOS ponizej 25 kg. Prowadzi
szkolenia teorii i praktyki z SBSP (systemy bezzatogowych statkdéw powietrznych) szczegdélnej NSTS
01, 02, 05, 06 i Europejskich uprawnien STS 01, 02.

Ekspert w zakresie wykorzystania BSP w operacjach poszukiwawczo-ratowniczych ,Search and
Rescue’, fotogrametria niskiego putapu, czy inspekcji farmami fotowoltaicznymi.

Instruktor posiada doswiadczenie zawodowe zdobyte nie wczesniej niz 5 lat oraz kwalifikacje
nabyte nie wczesniej niz 5 lat przed obowigzywaniem niniejszej ustugi rozwojowej.

W przeciggu ostatnich 5 lat angazuje sie réwniez w projekty wykorzystujgce BSP w dziataniach na
rzecz ochrony srodowiska, zrownowazonego rozwoju oraz wdrazania innowacyjnych technologii
wspierajacych zielong gospodarke. Posiada wiedze, umiejetnosci i kompetencje do
przeprowadzania oceny umiejetnosci praktycznych przysztych pilotéw BSP. Instruktor posiada
kompetencje w dziedzinie ekoinnowacji oraz "zielonych umiejetnosci" o charakterze zawodowym i
ogodlnym, wykorzystywanych w obszarze zielonej gospodarki.

3z%

Mateusz Matusiak



P Pasjonat nowoczesnych technologii, doswiadczony pilot i instruktor drondéw, a takze instruktor w
prestizowej szkole mundurowej FENIKS, prowadzac zajecia w miastach takich jak Ptock, Olsztyn,
Gdansk, Ostroteka, Ketrzyn a takze w ZSA we Wtoctawku. Opracowat dedykowany program
szkoleniowy dla szkot wojskowych i wspdlnie z gtdwnym dyrektorem ptk. Jarostawem Chrobotem,
jako pierwszy w Polsce wprowadzit dodatkowy przedmiot — ,Pilot Drona”. Mateusz Matusiak to
réwniez uczestnik testéw broni antydronowej oraz amunicji programowanej do zwalczania BSP w
grupie Drobiarze FPV. Jego wiedza i umiejetnosci sg wykorzystywane w CCD SKILLS, gdzie
odpowiada za kompleksowe szkolenia dronowe. Dzieki wieloletniemu do$wiadczeniu,
zaangazowaniu i nowatorskiemu podejsciu do szkolenia operatoréw dronéw, Mateusz Matusiak nie
tylko rozwija branze bezzatogowych statkdw powietrznych w Polsce, ale takze inspiruje i ksztatci
kolejne pokolenia pilotéw.

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Uczestnicy otrzymujg materiaty w formie elektronicznej (wystane mailem) z zakresem teoretycznym szkolenia.

Informacje dodatkowe

e Podstawa zwolnienia z VAT art. 43 ust. 1 pkt 29 lit. ¢
* Ustuga dedykowana w ramach naboru przeprowadzanego przez WUP Kielce w ramach projektu "BUduj swoj Rozwdj - Baza Ustug
Rozwojowych".

Warunki techniczne

1. Platforma komunikacyjna:

2. Szkolenie realizowane jest w formie zdalnej, w czasie rzeczywistym, z wykorzystaniem komunikatora MS Teams, umozliwiajgcego
interakcje face to face, udostepnianie ekranu, czat i prace na materiatach wideo.

3. Minimalne wymagania sprzetowe:

4. Do udziatu w szkoleniu wymagany jest komputer lub laptop wyposazony w sprawng kamere internetowa, mikrofon i
gtosniki/stuchawki. Urzadzenia mobilne (telefon, tablet z systemem Android/iOS) nie zapewniajg petnej funkcjonalnosci i nie sa
dopuszczone jako gtéwne narzedzie pracy.

5. Minimalne wymagania dotyczace tacza internetowego:

6. Stabilne tagcze internetowe o predkosci min. 10 Mb/s dla pobierania i 5 Mb/s dla wysytania, z zalecanym podtgczeniem przez sie¢
kablowa lub stabilne Wi-Fi. Wymagane jest nieprzerwane potaczenie internetowe w trakcie catego szkolenia.

7. Niezbedne oprogramowanie:

e Aktualna wersja przegladarki internetowej (Microsoft Edge, Google Chrome, Firefox) lub aplikacja desktopowa MS Teams,
¢ Aktualny system operacyjny (Windows 10 lub nowszy, macOS 10.14 lub nowszy),
¢ Pakiet biurowy i przegladarka plikéw PDF do otwierania materiatéw szkoleniowych.

Uwagi dodatkowe:

¢ Uczestnik powinien upewnic sie, ze korzysta z najnowszej wersji przegladarki lub aplikacji MS Teams.

e Zaleca sie wytaczenie blokowania reklam oraz innych wtyczek mogacych zaktdcaé dziatanie platformy.

¢ Przed rozpoczeciem szkolenia nalezy przetestowac dziatanie kamery, mikrofonu i gtosnikéw/stuchawek.

¢ Link do spotkania w MS Teams zostang udostepnione Uczestnikom najpdzniej na 5 dni przed rozpoczeciem ustugi.

e W razie probleméw technicznych Uczestnik moze skontaktowac sie z organizatorem pod wskazanym w karcie ustugi numerem
telefonu lub adresem e-mail.



Adres

Ocieseki 6TA
26-035 Ocieseki

woj. $wietokrzyskie
Miejsce realizacji czesci praktycznej: Ocieseki https://maps.app.goo.gl/UsuAHwWXUNazetXe59
Z uwagi na zmienne warunki pogodowe oraz dostepnos$é przestrzeni powietrznej, lokalizacja szkolenia moze ulec

zmianie. W takiej sytuacji Uczestnik niezwtocznie powiadamia Operatora, aby umozliwi¢ ewentualng wizyte
monitoringowa.

Kontakt

h E-mail norbertmitu@skylinx.pl

Telefon (+48) 660 031 787

Norbert Gromski



