Mozliwo$¢ dofinansowania

RESCUE | UAS Pilot BSP : Specjalistyczne 5 000,00 PLN brutto

~.\ szkolenie pilota drona w ochronie ppoz, 5000,00 PLN netto
—duvsl= | ratownictwie i poszukiwaniach 119,05 PLN brutto/h
PilotBSP.pl Numer ustugi 2025/07/23/145868/2898859 T19,05PLN netto/h

Hatuszowa / mieszana (stacjonarna potgczona z ustuga
zdalng w czasie rzeczywistym)
WRWWR 49/5 g Ustuga szkoleniowa
9 ocen ® 42h
£ 11.08.2025 do 20.08.2025

Gerard Szustek

Informacje podstawowe

Kategoria Techniczne / Obstuga maszyn i urzadzen

Identyfikatory projektow Matopolski Pocigg do kariery

Cztonkowie grup ratowniczo-poszukiwawczych oraz druhowie i druhny
Ochotniczych Strazy Pozarnych, a takze os6b zwigzanych z innymi
organizacjami dziatajgcymi w szerokorozumianym obszarze bezpieczeristwa
i ratownictwa. na i zakresu szeroko rozumianej ochrony, w tym ludnosci,
) mienia i Srodowiska. Szkolenie skierowane jest do oséb bez doswiadczenia
Grupa docelowa ustugi o - ) .
lub nieduzym doswiadczeniem w efektywnym wykorzystaniu bezzatogowych
statkdw powietrznych i operacjach majacych chronic¢ i ratowac ludnosg,
mienie i Srodowisko, prowadzi¢ poszukiwania os6b zaginiony i dostarczac za
pomoca drona pierwszych i biezgcych informacji w trakcie sytuaciji

kryzysowych.
Minimalna liczba uczestnikow 1
Maksymalna liczba uczestnikéw 1
Data zakonczenia rekrutacji 10-08-2025

mieszana (stacjonarna potgczona z ustugg zdalng w czasie
rzeczywistym)

Forma prowadzenia ustugi

Liczba godzin ustugi 42

art. 95a ust. 1 ustawy z dnia 3 lipca 2002 roku Prawo lotnicze ( Dz. U. z

Podstawa uzyskania wpisu do BUR .
2023 r. poz. 2110 z pdzni. zm.)

Zakres uprawnien STS-01



Cel

Cel edukacyjny

Celem ustugi jest przygotowanie uczestnikéw do niezaleznego planowania, przygotowania i wykonywania operaciji
dronowych (VLOS) w kategorii otwartej (A2) jako wstep do dalszego rozwoju (szczegdlna STS-01), zgodnie z przepisami
UE i standardami bezpieczenstwa. Szkolenie obejmuje praktyczne i teoretyczne przygotowanie pilota BSP do
wykorzystywania drona w dziataniach zwigzanych z ochrong przeciw pozarowg oraz ratowniczych i poszukiwawczych.

Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiaggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia si¢ Kryteria weryfikacji Metoda walidacji

(1) upewnia sig, ze:

(i) wybrany tadunek jest kompatybilny z

BSP uzywanym do operacji;

(ii) strefa operacji BSP jest odpowiednia Wywiad swobodny
dla zamierzonej operac;ji; i

(iii) BSP spetnia wymagania techniczne

strefy geograficzne;j;

(2) okresla obszar operac;ji, na ktérym
odbywa sie zamierzona operacja Wywiad swobodny
zgodnie z UAS.OPEN.040;

(3) okresla obszar operac;ji z .
_— . Wywiad swobodny
uwzglednieniem charakterystyki BSP;

4) identyfikuje ograniczenia
opublikowane przez panstwa
cztonkowskie dla strefy geograficznej
(np.
(a) Przygotowuije operacje Strefy zakazu Io,téw, strefy zamkniete i Wywiad swobodny
strefy o szczegdlnych warunkach w
poblizu strefy
operacyjnej), a w razie potrzeby
uzyskuje zezwolenie podmiotu

odpowiedzialnego za takie strefy;
(5) okresla cele operacji BSP; Wywiad swobodny

(6) identyfikuje wszelkie przeszkody i

potencjalng obecnosé

niezaangazowanych oséb na obszarze Wywiad swobodny
operacji, ktére mogtyby utrudniaé

zamierzong operacje BSP;

(7) sprawdza aktualne warunki
meteorologiczne i prognoze na Wywiad swobodny
planowany czas operacji.

(8) Korzysta z dodatkowych aplikaciji. Wywiad swobodny



Efekty uczenia sie

(b) Przygotowuije lot

Kryteria weryfikacji

(1) ocenia ogdlny stan bezzatogowego
systemu powietrznego i upewnij sig, ze
konfiguracja

bezzatogowego systemu powietrznego
jest zgodna z instrukcjami
dostarczonymi przez producenta w
instrukc;ji obstugi;

(2) upewnia sie, ze wszystkie
demontowalne elementy BSP sg
odpowiednio zabezpieczone;

(3) upewnia sie, ze oprogramowanie
zainstalowane w BSP i w zdalnej stac;ji
pilota jest najnowszym
oprogramowaniem opublikowanym
przez producenta BSP;

(4) kalibruje w razie potrzeby przyrzady
na poktadzie BSP;

(5) identyfikuje mozliwe warunki, ktore
moga zagrozi¢ planowanej operacji
BSP;

(6) sprawdza stan baterii i upewnij sie,
Ze jest adekwatny do zamierzonej pracy
bezzatogowego systemu

powietrznego;

(7) aktualizuje system $wiadomosci
geograficznej

(8) ustawia system ograniczenia
wysokosci, jesli to konieczne.

Metoda walidacji

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny



Efekty uczenia sie

(c) Steruje lotem w normalnych

warunkach:

Kryteria weryfikacji

(i) wykonuje start;

(A) wykonuje zawis nad punktem w
przypadku wielowirnikowego BSP;

(B) wykonuje skoordynowane duze
zakrety;

(C) wykonuje skoordynowane ciasne
zakrety;

(D) wykonuje lot po prostej na statej
wysokosci;

(E) wykonuje zmiany kierunku,
wysokosci i predkosci lotuy;

(F) wykonuije lot podazajac
zaplanowana $ciezka;

(G) wykonuje powrét BSP w kierunku
pilota po umieszczeniu BSP w
odlegtosci, ktéra

nie pozwala juz na rozréznienie jego
orientacji, w przypadku BSP
wielowirnikowego;

(H) wykonuje lot poziomy z ré6zng
predkoscia (krytyczna duza predkosé
lub krytyczna

niska predko$c¢) w przypadku BSP
statoptatow;

(iii) utrzymuje BSP poza strefami
zakazu lotéw lub strefami zamknietymi,
chyba Ze posiadasz

zezwolenie;

(iv) korzysta z zewnetrznych odniesien
do oceny odlegtosci i wysokosci BSP;

(v) wykonuje procedury powrotu do
domu - automatyczng i reczng;

(vi) wykonuje ladowanie;

(vii) wykonuje procedure chybionego
ladowania w przypadku BSP statoptatu;
i(2)

utrzymuje wystarczajgca odlegtos¢ od
przeszkod;

Metoda walidacji

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny



Efekty uczenia sie

d) Steruje lotem w warunkach
odbiegajacych od normy:

(e) Przeprowadza odprawe:

Kryteria weryfikacji

(i) kieruje torem lotu UAS w sytuacjach
odbiegajacych od normy;

(ii) radzi sobie z sytuacja, gdy
urzadzenie do pozycjonowania
bezzatogowego systemu
powietrznego jest uszkodzone;

(iii) zarzadza sytuacja wtargniecia
osoby na obszar operacji i
podejmowanie odpowiednich
$rodkéw w celu utrzymania
bezpieczenstwa;

(iv) zarzadza wyjsciem BSP ze strefy
operacji okreslonej podczas
przygotowan do lotu;

(v) zarzadza wtargnieciem zatogowego
statku powietrznego w poblize obszaru
operacji;

(vi) zarzadza wtargnigciem innego BSP
na obszar operacji;

(vii) wybiera wtasciwy dla sytuacji
mechanizmu ochronny;

(viii) radzi sobie z sytuacjg utraty
wysokosci lub kontroli nad pozycja
wywotang zjawiskami
zewnetrznymi;

(ix) wznawia reczne sterowanie BSP,
gdy systemy automatyczne czynia
sytuacje

niebezpieczng;

(x) zarzadza procedura w przypadku
utraty tacza.

(i) przeprowadza podsumowanie
operacji BSP;

(ii) okresla sytuacje, w ktérych
zgtoszenie zdarzenia jest konieczne, i
uzupetnij zgtoszenie.

Metoda walidacji

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny



Efekty uczenia sie

SAR | Korzysta z oprogramowania
SARUAV

Znajomos$¢ kreatora lotow
automatycznych i umiejetno$é
tworzenia i edycji automatycznych tras
lotu.

Rozumienie zaleznos$ciach miedzy
parametrami lotu, a jakoscia zbieranych
danych i efektywnoscia lotu.
Umiejetnos¢ zastosowania tej wiedzy.

Umiejetnos¢ obstugi drona Dji Mavic 3
Thermal, jego kamer w tym kamery
termowizyjnej.

Kryteria weryfikacji

Wyznacza obszar poszukiwan
lotniczych korzystajac z odpowiedniego
modutu aplikacji

Okresla parametry lotu na potrzeby
analizy Al

Przeprowadza analize wynikéw

Tworzy trasy lotu typu "Area Route" 2D.

Edytuje utworzone wczesniej trasy lotu
automatycznego.

Rozwiazuje problemy z uruchomieniem
lotu automatycznego.

Wykorzystuje narzedzia i
funkcjonalnosci dodatkowych: pins,
line, area, layers.

Uzyskanie danych, w postaci zdjeé i o
wymaganych parametrach.

Edycja parametréw lotu w celu
optymalizacji czasu lotu i jakosci
materiatu koficowego.

Uruchamia drona, oprogramowania i
obiektyw IR.

Ustawia parametry alertéw wykrywanej
temperatury.

Dzieli ekran na réwnoczesny widok z
obiektywu RBG i IR oraz synchronizuje
powiekszanie obrazu z obu kamer.

Zmienia ustawienia palety barw i
zakresu temperatur.

Metoda walidacji

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny

Wywiad swobodny



Efekty uczenia sie Kryteria weryfikacji Metoda walidacji

Wykonanie lotu w trybie manualnym wg
przygotowanego planu misji Wywiad swobodny
zgtoszonego do PAZP.

Umiejetnos¢ prowadzenia
bezzatogowych mis;ji lotniczych w
trybach: manualnym i automatycznym.

Wykonanie lotu w trybie
automatycznym wg przygotowanego Wywiad swobodny
planu misji zgtoszonego do PAZP.

Rozwigzywanie problemoéw z

- Wywiad swobodny
uruchomieniem lotu automatycznego.

Uruchamianie transmisji na zywo. Wywiad swobodny

Przekazywanie obrazu z drona na zywo

Umiejetnos¢ prowadzenia transmisji L .
. na PC do biura i na smartphony oséb .
obrazu na zywo z drona za pomoca Wywiad swobodny

ddal h od miej ji
oprogramowania DroneControl First odcalonyeh od miejsca operacyl
dronem.
Responder

Odbieranie transmisji z drona i

kontrolowanie gimbala kamery. Wywiad swobodny

Kwalifikacje

Kompetencje

Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.

Warunki uznania kompetencji
Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajgcy uzyskanie kompetencji zawiera opis efektéw uczenia sie?
TAK

Pytanie 2. Czy dokument potwierdza, ze walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach
uczenia sie kryteria ich weryfikac;ji?

TAK

Pytanie 3. Czy dokument potwierdza zastosowanie rozwigzan zapewniajacych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i
szkolenia od walidac;ji?

TAK

Program

Czesé zdalna w czasie rzeczywistym:

Zakres tematyczny



. Instytucje lotnicze

. Przepisy lotnicze i inne akty majace znaczenie

. Kategoria otwarta

. Kategoria szczegdlna

. Ograniczenia mozliwosci cztowieka

. Procedury operacyjne

. Techniczne i operacyjne $rodki ograniczajace ryzyko w powietrzu
. Ogdlna wiedza na temat bezzatogowych statkdw powietrznych
. Meteorologia

. Osiagi systemu BSP w locie

. Techniczne i operacyjne srodki ograniczajgce ryzyko na ziemi

0N O WN =

_ A
N = O ©

. Obstuga Dji Mavic 3 Thermal

-
w

. Konfiguracja i uzywanie kamery termowizyjnej w dronie
. Pomiary termowizyjne

—_
[S2 N

. Obstuga oprogramowania DroneControl First Responder - prowadzenie transmisji obrazy z drona na zywo na PC i smartphony.
. Egzaminu wewnetrzny pomagajacy oceni¢ postepy w nauce i ewentualny zakres do doksztatcenia przez ostatecznym egzaminem

—_
)}

certyfikujgcym w zewnetrznym podmiocie.
Czesé szkolenia praktycznego w terenie
Grupy maksymalnie 5-cio osobowe, tworzg zespo6t lotniczy BSP, kazdy cztonek zespotu ma wyznaczona role i realizuje zadania do niego
przypisane, wszyscy wspotpracujg przy wykonywaniu éwiczen z manewrdw i procedur oraz przy realizacji operacji lotniczej - zamieniajg
sie rolami w zespole w trakcie zaje¢ praktycznych. Zajecia praktyczne odbywaja sie dla kazdej grupy przez trzy dni po 3-rzy zegarowe
godziny dziennie.
Weryfikacja postepéw nabywania umiejetnosci praktycznych
Prowadzacy w trakcie szkolenia praktycznego na biezagco obserwuje postepy w nabieraniu umiejetnosci i ocenia je.
Tematy i dziedziny, ktére uwzgledniono w ramach szkolenia praktycznego i oceny umiejetnosci praktycznych
(a) Przygotowanie do operacji UAS:
(1) upewnij sie, ze:
(i) wybrany tadunek jest kompatybilny z BSP uzywanym do operacji;
(i) strefa operacji BSP jest odpowiednia dla zamierzonej operacji; i
(iii) BSP spetnia wymagania techniczne strefy geograficznej;
(2) okresl obszar operaciji, na ktérym odbywa sie zamierzona operacja zgodnie z UAS.OPEN.040;
(3) okresl obszar operacji z uwzglednieniem charakterystyki BSP;
(4) zidentyfikuj ograniczenia opublikowane przez panstwa cztonkowskie dla strefy geograficznej (np.
Strefy zakazu lotéw, strefy zamkniete i strefy o szczegdlnych warunkach w poblizu strefy
operacyjnej), a w razie potrzeby uzyskaj zezwolenie podmiotu odpowiedzialnego za takie strefy;
(5) okresl cele operacji BSP;
(6) zidentyfikuj wszelkie przeszkody i potencjalng obecnos$¢ niezaangazowanych oséb na obszarze
operacji, ktére mogtyby utrudnia¢ zamierzong operacje BSP; i
(7) sprawdz aktualne warunki meteorologiczne i prognoze na planowany czas operaciji.
(b) Przygotowanie do lotu:
(1) ocen ogolny stan bezzatogowego systemu powietrznego i upewnij sig, ze konfiguracja
bezzatogowego systemu powietrznego jest zgodna z instrukcjami dostarczonymi przez producenta w
instrukcji obstugi;

(2) upewnij sig, ze wszystkie demontowalne elementy BSP sg odpowiednio zabezpieczone;



(3) upewnij sig, ze oprogramowanie zainstalowane w BSP i w zdalnej stacji pilota jest najnowszym
oprogramowaniem opublikowanym przez producenta BSP;

(4) w razie potrzeby skalibruj przyrzady na poktadzie BSP;

(5) zidentyfikuj mozliwe warunki, ktére moga zagrozi¢ planowanej operacji BSP;

(6) sprawdz stan baterii i upewnij sig, ze jest adekwatny do zamierzonej pracy bezzatogowego systemu
powietrznego;

(7) zaktualizuj system swiadomosci geograficznej; i

(8) ustaw system ograniczenia wysokosci, jesli to konieczne.

(c) Lot w normalnych warunkach:

(1) korzystajac z procedur przewidzianych przez producenta w instrukcji obstugi, zapoznaj sie z tym jak:
(i) wykona¢ start;

(i) wykonac¢ stabilny lot:

(A) wykonac¢ zawis nad punktem w przypadku wielowirnikowego BSP;

(B) wykona¢ skoordynowane duze zakrety;

(C) wykona¢ skoordynowane ciasne zakrety;

(D) wykonac lot po prostej na statej wysokosci;

(E) wykona¢ zmiany kierunku, wysokosci i predkosci lotu;

(F) wykonac lot podazajac zaplanowang Sciezka;

(G) wykona¢ powrét BSP w kierunku pilota po umieszczeniu BSP w odlegtosci, ktéra

nie pozwala juz na rozréznienie jego orientacji, w przypadku BSP

wielowirnikowego;

(H) wykonac¢ lot poziomy z ré6zng predkoscia (krytyczna duza predkos$¢ lub krytyczna

niska predko$é) w przypadku BSP statoptatdw;

(iii) utrzymac BSP poza strefami zakazu lotéw lub strefami zamknietymi, chyba ze posiadasz
zezwolenie;

(iv) korzystac¢ z zewnetrznych odniesien do oceny odlegtosci i wysokosci BSP;

(v) wykonaé procedury powrotu do domu - automatyczng lub reczng;

(vi) wykonac ladowanie; i

(vii) wykonac¢ procedure chybionego lagdowania w przypadku BSP statoptaty; i (2)

utrzymywac wystarczajgca odlegto$¢ od przeszkdd;

d) Lot w warunkach odbiegajgcych od normy:

(i) kierowanie torem lotu UAS w sytuacjach odbiegajacych od normy;

(i) radzenie sobie z sytuacja, gdy urzadzenie do pozycjonowania bezzatogowego systemu
powietrznego jest uszkodzone;

(iii) zarzadzanie sytuacjag wtargniecia osoby na obszar operacji i podejmowanie odpowiednich

Srodkéw w celu utrzymania bezpieczenstwa;



(iv) zarzadzanie wyjsciem BSP ze strefy operacji okreslonej podczas przygotowan do loty;

(v) zarzadzanie wtargnieciem zatogowego statku powietrznego w poblize obszaru operacji;
(vi) zarzadzanie wtargnieciem innego BSP na obszar operacji;

(vii) wybieranie wtasciwego dla sytuacji mechanizmu ochronny;

(viii) radzenie sobie z sytuacjg utraty wysokosci lub kontroli nad pozycjg wywotana zjawiskami
zewnetrznymi;

(ix) wznowienie recznego sterowania BSP, gdy systemy automatyczne czynig sytuacje
niebezpieczng; i

(x) zarzadzanie procedurg w przypadku utraty tacza.

(e) Odprawa, podsumowanie i informacja zwrotna:

(i) przeprowadZ podsumowanie operacji BSP; i

(i) okresl sytuacje, w ktorych zgtoszenie zdarzenia jest konieczne, i uzupetnij zgtoszenie.

d) Lot operacyjny w scenariuszu zbierania danych w postaci zdje¢ RGB do rozpoznania zaginionej osoby przez Al

e o |mport przygotowanego pliku KML
e Tworzenie nowej trasy lotu automatycznego i edycja utworzonej trasy
e Edycja parametréw lotu automatycznego
e Edycja trasy lotu
¢ Import cyfrowego modelu terenu (DSM)
e Ustawienia Ground Control Point (GCP)
e Przerwanie lotu automatycznego i kontynuacja
* Przedstartowa lista kontrolna lotu automatycznego i manualnego
e Rozwigzywanie probleméw z rozpoczeciem lotu

e) Lot operacyjny w scenariuszu poszukiwania zagrozen pozarem

e o Uruchomienie kamery IR
e Ustawianie alarméw temperaturowych
e Podziat ekranu i synchronizacja kamer
e Wykorzystanie réznych palet barw

f) Lot operacyjny w scenariuszu transmitowania obrazu na zywo podczas sytuacji kryzysowej

¢ Konfiguracja i uruchomienie oprogramowania do transmisji DroneControl First Responder

e Generowanie adresu internetowego z dostepem do transmisji obrazu na zywo dla dowolnie oddalonych widzéw

e Zarzadzanie uczestnikami / widzami transmisji

¢ Przekazywanie kontroli nad gimbalem kamery i wyborem obiektywu uczestnikom transmisji

¢ Sterowanie gimbalem kamery poprzez: ekran dotykowy, klawiature gamepad'a, kursor myszy

e Uruchamianie transmisji w locie automatycznym "Waypoint Mission"

e Zabezpieczenie transmisji kodem

¢ Korzystanie z komunikacji audio pomiedzy RC, a komputerem PC / Smartphone

¢ Pobieranie i przekazywanie wspétrzednych lokalizacji w formacie: stopnie dziesietne, adres pocztowy, What3Words

Harmonogram

Liczba przedmiotow/zaje¢: 0



Przedmiot / Data realizacji Godzina Godzina . . Forma
L, Prowadzacy o, X ; . Liczba godzin i
temat zajeé zajeé rozpoczecia zakonczenia stacjonarna
Brak wynikéw.
Cennik
Rodzaj ceny Cena
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto 5000,00 PLN
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto 5000,00 PLN
Koszt osobogodziny brutto 119,05 PLN
Koszt osobogodziny netto 119,05 PLN

Prowadzacy

Liczba prowadzacych: 2

O
—

122

Marcin Mezyk

Posiada kwalifikacje personelu szkolgcego (INS). Od ponad 5 lat pilotuje drony, w tym od 3 lat
wiasnorecznie serwisowane drony FPV, tworzone m.in do freestyle i kinematografii. Utatwiajg mi one
urozmaicenie materiatéw wideo, ktére montuje dla klientéw o dynamiczne ujecia z powietrza.
Wykonywatem okoto 40 zlecen na filmowe materiaty promocyjne dla klientéw indywidualnych,
organizacji, stowarzyszen, a nawet dla jednej z publicznych telewizji w trakcie realizacji ich serialu.
Swoje drony konfiguruje, serwisuje i testuje sam, bazujgc na zdobywanej przez lata wiedzy i
umiejetnosciach.

Aktywny druh Ochotniczej Strazy Pozarnej, praktykujgcy uzytkowanie dronéw w powszechnych
akcjach i zadaniach oraz podczas sytuacji kryzysowych.

Byty funkcjonariusz strazy miejskiej i policji posiadajacy doswiadczenie z zakresu
stuzby prewencyjne;j.

Jako trener stawiam na precyzje wykonywania lotdw oraz znajomos$¢ zasad i przepiséw. Laczac te
trzy elementy mozna staé sie czotowym pilotem BSP.
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INSTRUKTOR | EGZAMINATOR

Posiada kwalifikacje personelu szkolgcego (INS). W ciggu kilku lat do§wiadczen w lotach
operacyjnych i szkoleniowych zrealizowat tysigce lotéw i setki godzin w powietrzu podczas operacji
z wykorzystaniem bezzatogowych statkéw powietrznych (BSP). Zaangazowanie i profesjonalizm w
prowadzeniu operacji BSP oraz szkolen tgczacych teorie z praktyka sg inspiracjg dla wielu pilotéw
drondéw w réznych sektorach gospodarki oraz instruktoréw w branzy dronowe;j.

DOSWIADCZENIE W BRANZY

0d lat wspotpracuje z liderami branzy, aktywnie przyczyniajac sie do rozwoju lotnictwa
bezzatogowego oraz powigzanych sektoréw ustug, takich jak energetyka odnawialna, geodezja,
budownictwo, ratownictwo, le$nictwo, media, w tym produkcja filméw Slubnych i eventowych.

ROZWOJ METOD | TECHNIK UZYTKOWANIA DRONOW

Aktualnie uczestniczy w rozwoju metod praktycznego wykorzystania dronéw w transmisjach obrazu
na zywo do oddalonych lokalizacji. W szkoleniach dzieli sie wiedzg z zakresu konfiguracji systemow
transmisji, zarzadzania uczestnikami streamingu oraz zastosowan dronoéw w takich operacjach jak
monitorowanie placoéw budowy, inspekcje infrastruktury technicznej oraz dziatania w czasie
rzeczywistym, np. w ratownictwie czy logistyce.

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Uczestnicy szkolenia otrzymajag nastepujgce materiaty:

e zasoby tekstowe na poziomie zaawansowanym, na temat realizowania operacji BSP w kategorii szczegélnej STS-01,
¢ filmy, zdje¢, schematy i grafiki przedstawiajgce omawiane zagadnienia,

e instrukcje i checklist pomocne w operacjach BSP i inspekciji,

e trasy nalotu, dane w formie plikéw *.KML, gotowe do zaimportowania do oprogramowania.

¢ zdjecia i nagrania wykonane podczas praktyki

Warunki uczestnictwa

Ukonczone 18 lat.

Przed rozpoczeciem szkolenia praktycznego nalezy uzyskac potwierdzenie zdania darmowego egzaminu A1/A3, ktdry jest warunkiem przepiséw
lotniczych dopuszczajgcym do trenowania lotéw w kategorii szczegoélnej.

Informacje dod

Na cele szkolenia dost

e Dron Avata 2

atkowe

awca ustugi udostepni:

* Dron Dji Mavic 3 Thermal (C2)

e Laptop
e Router Wi-Fi
¢ Mobilna stacja zasi

lania

Dostawca ustugi zapewni:

e Sprzet klasy C2

e dostep do Internetu
e lokalizacjg szkoleni
e w petni funkcjonaln

a praktycznego spetniajgca wymagania operacyjne
e licencjonowane oprogramowanie DroneControl First Responder



Warunki techniczne

Wymagania techniczne:

e komputer z dziatajgca: kamera i mikrofonem oraz z dostepem do Internetu,
¢ telefon z mozliwos$cig instalacji aplikacji i dostepem do Internetu
¢ zainstalowana przegladarka na silniku "Chromium" np. Chrome, Edge

Adres

ul. Strazacka 31
34-450 Hatuszowa

woj. matopolskie

Cwiczenia praktyczne beda sie odbywaé na okolicznych terenach, doktadna lokalizacja moze ulegaé zmianie, aby
dostarczy¢ kandydatowi na pilota drona optymalnych doswiadczen praktycznych. Prosze o kontakt telefoniczny w celu
doktadnego ustalenia miejsca.

Udogodnienia w miejscu realizacji ustugi
o Wifi

e Wykorzystamy i udostepnimy w trakcie szkolenia: Zewnetrzne Zrédto zasilania. Krétkofalowki

Kontakt

ﬁ E-mail biuro@pilotbsp.pl

Telefon (+48) 579 855 940

Gerard Szustek



