Mozliwo$¢ dofinansowania

Szkolenie: V-SIM CRASH - Podstawowe i 5412,00 PLN

ﬁ najczesciej uzywane funkcjonalnosci, 4400,00 PLN
Symulacje biomechaniczne z 112,75 PLN

w wykorzystaniem CYBID MULTIBODY oraz 91,67 PLN

Modelowanie srodowiska ruchu dla

CYBID spotka z potrzeb symulacji
ograniczong Numer ustugi 2025/04/09/159016/2680646
odpowiedzialnos$cia

spotka © Krakéw / stacjonarna
komandytowa & Ustuga szkoleniowa

1 6 0.8 8 ®© 48h

5 15.05.2025 do 22.05.2025

Informacje podstawowe

Kategoria

Sposoéb dofinansowania

Grupa docelowa ustugi

Minimalna liczba uczestnikow

Maksymalna liczba uczestnikéw

Data zakonczenia rekrutacji

Forma prowadzenia ustugi

Liczba godzin ustugi

Techniczne / Pozostate techniczne

wsparcie dla oséb indywidualnych
wsparcie dla pracodawcoéw i ich pracownikéw

1. Rzeczoznawcy

2. Biegli sadowi

3. Funkcjonariusze policji

4. Zotnierze Zandarmerii Wojskowej

5. Pracownicy Firm Ubezpieczeniowych
6.Uczestnicy Projektu Kierunek — Rozwoj

7.Ustuga réowniez adresowana dla Uczestnikéw Projektu MP i/lub dla
Uczestnikéw Projektu NSE

14

14-05-2025

stacjonarna

48

brutto
netto
brutto/h

netto/h



Podstawa uzyskania wpisu do BUR

Cel

Cel edukacyjny

Znak Jakosci Matopolskich Standardéw Ustug Edukacyjno-Szkoleniowych

(MSUES) - wersja 2.0

Ustuga przygotowuje do samodzielnego dziatania w zakresie wykorzystania danych do tworzenia srodowisk
symulacyjnych w programie V-SIM CRASH oraz wykorzystania modelu MULTIBODY w celu przygotowywania
rekonstrukcji i symulacji zdarzen drogowych.

Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia sie

1. Zna darmowe, ogdlnodostepne
zrédta danych do tworzenia srodowisk
symulacyjnych w V-SIM (Geoportal,
Google, ortofotomapy, LiDAR, modele
3D itp.)

2. Zna metody pomiaru w terenie (m.in.
skaning laserowy, drony, GPS, eSURV)

3. Zna rodzaje danych przestrzennych
dostepnych w dokumentacji.

4. Przygotowuje dane do uzycia i ich
integracji w celu stworzenia
poprawnego, oddajgcego rzeczywistosé
i atrakcyjnego wizualnie otoczenia
wypadku.

5. Zna podstawy biomechaniki oraz
algorytmy modelu MULTIBODY ciata
ludzkiego w V-SIM.

6. Modeluje potracenia pieszych w V-
SIM.

7. Charakteryzuje wykorzystanie
modelu MULTIBODY do symulacji
pasazeréw w pojazdach
kinematycznych i mechanicznych.

Kryteria weryfikacji

Uczestnik definiuje dostepne Zrédta
danych do tworzenia srodowisk
symulacyjnych w V-SIM: Geoportal,
Google, ortofotomapy, LiDAR, modele
3D itp., wie jak, i korzysta z narzedzi
programu V-SIM odpowiedzialnych za
wykorzystanie danych z Geoportalu,
Google, ortofotomap, danych LIDAR,
modeli 3D i innych w programie

Uczestnik zna metody pomiarowe, ktére
moga by¢ stosowane na miejscu
zdarzenia drogowego i importuje wyniki
tych pomiaréw do projektu

Uczestnik wymienia i definiuje dane
przestrzenne dostepne w dokumentacji

Uczestnik przygotowywuje dane do
uzycia tj. odpowiednio je przetwarza tak
aby na ich podstawie przygotowaé
$rodowisko ruchu, oddajace
rzeczywistos$¢ otoczenie wypadku.

Uczestnik charakteryzuje zasady
biomechaniki i algorytm modelu
MULTIBODY, uzasadnia jak dziatajg w
programie i na tej podstawie tworzy z
nimi symulacje

Uczestnik tworzy w sposéb poprawny
symulacje potracen pieszych w V-SIM

Uczestnik wykorzystuje model
MULTIBODY do symulacji pasazerow w
pojazdach kinematycznych i
mechanicznych.

Metoda walidacji

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych



Efekty uczenia sie

8. Obstuguje program w oparciu o case
study.

9. Charakteryzuje podstawowych
funkcji programu.

10.Tworzy symulacje (w tym podstawy
rekonstrukcji réznych typéw zdarzen,
obiekty kinematyczne i dynamiczne,
dostosowanie parametrow pojazdu,
rozmieszczenie pasazeréw i tadunku,
$ledzenie parametréw, ruchu, modele
zderzen i mozliwosci ich zastosowan,
wykorzystanie materiatu video,
optymalizator).

11. Wykorzystuje do tworzenia
$rodowiska symulacji odpowiednie
narzedzia

Kwalifikacje

Kompetencje

Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.

Warunki uznania kompetencji

Kryteria weryfikacji

Wykonuje éwiczenia zgodnie z danymi
zatozeniami

Uczestnik wykorzystuje podstawowe
funkcje programu poprzez wykonywanie
éwiczen w trakcie szkolenia

Uczestnik wykorzystuje do tworzenia
symulacji obiekty kinematyczne i
dynamiczne, dostosowuje parametry
pojazdu, rozmieszcza pasazerow i
tadunek, sledzi parametry, ruch, modele
zderzen i mozliwosci ich zastosowan,
wykorzystuje materiat video,
optymalizator

Wykorzystuje narzgdzia wbudowane,
dane zewnetrzne WMD czy Google oraz
inne zrédta danych dot. miejsca
zdarzenia

Metoda walidacji

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajacy uzyskanie kompetencji zawiera opis efektéw uczenia sig?

Tak. Uczestnicy otrzymujg certyfikat, bedgcy dowodem uzyskanych kompetenciji, ktéry bedzie zawierat opis efektéw

uczenia sie.

Pytanie 2. Czy dokument potwierdza, ze walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach

uczenia sie kryteria ich weryfikac;ji?

Tak, walidacja w postaci obserwacji przez prowadzgcego szkolenie w warunkach rzeczywistych, przeprowadzona bedzie
w oparciu o zdefiniowane w efektach uczenia sie kryteria ich weryfikaciji.

Pytanie 3. Czy dokument potwierdza zastosowanie rozwigzan zapewniajacych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i

szkolenia od walidacji?

Tak, w certyfikacie oprocz oséb prowadzacych wymieniona zostanie rowniez osoba oddelegowana w ramach firmy

CYBID do przeprowadzenia walidacji.

Program

Czas trwania zaje¢ wynosi po 8 godzin dydaktycznych kazdego dnia (godziny lekcyjne 45 minut).



Przerwy nie sg wliczane w czas trwania ustugi.

Kazdy Uczestnik powinien posiada¢ samodzielne stanowisko komputerowe.

Zakres tematyczny:

Funkcje i polecenia V-SIM

Szkic miejsca zdarzenia - podstawowe narzedzia rysunkowe

Srodowisko ruchu — odtwarzanie wygladu i topografii miejsca zdarzenia na podstawie danych WMS i narzedzi V-SIM
Srodowisko ruchu — odtwarzanie wygladu i topografii miejsca zdarzenia na podstawie danych Google i narzedzi V-SIM
Srodowisko ruchu - wykorzystanie danych graficznych i podstawy zarzgdzania widokiem 3D
Obiekty kinematyczne

Obiekty dynamiczne (Pojazd mechaniczny, motocykl, MB)

Modelowanie zderzen — zagadnienia podstawowe

Modut optymalizaciji

Sygnalizacja $wietlna

Zarzadzanie filmami

Wydruk

Wprowadzenie do mozliwosci wykorzystania danych 3D w programie V-SIM, Geoportal - charakterystyka
Charakterystyka danych dostepnych w Geoportalu

Budowa modelu Cztowiek Multibody

Niestandardowe zastosowania modelu Cztowiek Multibody.

Wykorzystanie ustug sieciowych w V-SIM

Wykorzystanie ortofotomapy z Geoportalu w V-SIM

Wykorzystanie dostepnych danych z Geoportalu w V-SIM - ¢wiczenia

Wykorzystanie danych NMT / NMPT

Wstepne przygotowanie danych LIDAR w programie CloudCompare

Wykorzystanie danych LIDAR w V-SIM

Dane eSURYV jako zrédto informacji o geometrii terenu

Wykorzystanie modeli 3D w symulacji

Cwiczenia z wykorzystania modelu Cztowiek Multibody jako pieszym

Zastosowanie obiektu Cztowiek Multibody jako pasazera pojazdéw mechanicznych
Przyktady wykorzystania MULTIBODY

Przyktad 1: Modelowanie pieszych

Przyktad 2: Modelowanie pasazeréw pojazdéw

Przyktad 3: Synchronizacja symulacji

Przyktad 4: Wypadek z udziatem motocyklisty

Przyktad 5: Wypadek z udziatem rowerzysty

Przyktady wykorzystania MULTIBODY



Harmonogram

Liczba przedmiotéw/zaje¢: 55

Przedmiot / temat
zajec

Wprowadzenie.
Funkcje i
polecenia V-SIM

pzrerwa

Szkic
miejsca
zdarzenia -
podstawowe
narzedzia
rysunkowe

pzrerwa

Srodowisko
ruchu -
odtwarzanie
wygladu i
topografii
miejsca
zdarzenia na
podstawie
danych WMSii
narzedzi V-SIM

przerwa

Srodowisko
ruchu -
odtwarzanie
wygladu i
topografii
miejsca
zdarzenia na
podstawie
danych Google i
narzedzi V-SIM

przerwa

Prowadzacy

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Data realizacji
zajeé

15-05-2025

15-05-2025

15-05-2025

15-05-2025

15-05-2025

15-05-2025

15-05-2025

15-05-2025

Godzina
rozpoczecia

09:00

10:00

10:15

11:45

12:00

13:30

14:15

15:30

Godzina
zakonczenia

10:00

10:15

11:45

12:00

13:30

14:15

15:30

15:45

Liczba godzin

01:00

00:15

01:30

00:15

01:30

00:45

01:15

00:15



Przedmiot / temat

zajec

Srodowisko
ruchu -
wykorzystanie
danych
graficznych i
podstawy
zarzadzania
widokiem 3D

Obiekty

kinematyczne

przerwa

Obiekty

dynamiczne
(Pojazd
mechaniczny,
motocykl, MB)

przerwa

Modelowanie
zderzen -
zagadnienia
podstawowe

przerwa

Modut

optymalizaciji.
Sygnalizacja
Swietlna

przerwa

Zarzadzanie
filmami, Wydruk

walidacja

Prowadzacy

Weronika
Winiarska

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Data realizacji
zajeé

15-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

16-05-2025

Godzina
rozpoczecia

15:45

08:00

09:00

09:15

10:45

11:00

12:30

13:15

14:30

14:45

15:45

Godzina
zakonczenia

17:00

09:00

09:15

10:45

11:00

12:30

13:15

14:30

14:45

15:45

16:00

Liczba godzin

01:15

01:00

00:15

01:30

00:15

01:30

00:45

01:15

00:15

01:00

00:15



Przedmiot / temat
zajec

Wprowadzenie
do mozliwosci
wykorzystania
danych 3D w
programie V-SIM
Geoportal -
charakterystyka

przerwa

Charakterystyka
danych
dostepnych w
Geoportalu

przerwa

Wykorzystanie
ustug sieciowych
w V-SIM

przerwa

Wykorzystanie
ortofotomapy z
Geoportalu w V-
SIM

przerwa

Wykorzystanie
dostepnych
danych z
Geoportalu w V-
SIM - éwiczenia

Wykorzystanie
danych NMT /
NMPT

przerwa

Prowadzacy

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Weronika
Winiarska

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Data realizacji
zajeé

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

19-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

Godzina
rozpoczecia

09:00

10:00

10:15

11:45

12:00

13:30

14:15

15:30

15:45

08:00

09:00

Godzina
zakonczenia

10:00

10:15

11:45

12:00

13:30

14:15

15:30

15:45

17:00

09:00

09:15

Liczba godzin

01:00

00:15

01:30

00:15

01:30

00:45

01:15

00:15

01:15

01:00

00:15



Przedmiot / temat
zajec

Wstepne

przygotowanie
danych LIDAR w
programie
CloudCompare

przerwa

Wykorzystanie
danych LIDAR w
V-SIM

przerwa

€ vre

eSURV jako
zrédto informaciji
o geometrii
terenu

EPATN Przerwa

Wykorzystanie
modeli 3D w
symulacji

walidacja

Budowa

modelu Cztowiek
Multibody

COPAN Przerwa

EETE) Cwiczenia

z wykorzystania
modelu Cztowiek
Multibody jako
pieszym

przerwa

Prowadzacy

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Michat
Sobkowicz

Daniel Wdowicz

Daniel Wdowicz

Daniel Wdowicz

Daniel Wdowicz

Data realizacji
zajeé

20-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

20-05-2025

21-05-2025

21-05-2025

21-05-2025

21-05-2025

Godzina
rozpoczecia

09:15

10:45

11:00

12:30

13:15

14:30

14:45

15:45

09:30

11:30

11:45

13:30

Godzina
zakonczenia

10:45

11:00

12:30

13:15

14:30

14:45

15:45

16:00

11:30

11:45

13:30

14:15

Liczba godzin

01:30

00:15

01:30

00:45

01:15

00:15

01:00

00:15

02:00

00:15

01:45

00:45



Przedmiot / temat

zajec

Niestandardowe
zastosowania
modelu Cztowiek
Multibody

LZYATY Przerwa

Zastosowanie
obiektu Cztowiek
Multibody jako
pasazera
pojazdow
mechanicznych

Przyktad

1: Modelowanie
pieszych

Przerwa

Przyktad

2: Modelowanie
pasazeréw
pojazdow

Przerwa

Przyktad

3: Synchronizacja
symulacji

Przerwa

7REE) Przyktad
4: Wypadek z
udziatem
motocyklisty

eFdel Przerwa

Przyktad

5: Wypadek z
udziatem
rowerzysty

Prowadzacy

Daniel Wdowicz

Daniel Wdowicz

Daniel Wdowicz

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Mirostaw
Kedzierski

Data realizacji
zajeé

21-05-2025

21-05-2025

21-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

22-05-2025

Godzina
rozpoczecia

14:15

15:45

16:00

08:00

09:00

09:15

10:45

11:00

12:30

13:15

14:30

14:45

Godzina
zakonczenia

15:45

16:00

17:30

09:00

09:15

10:45

11:00

12:30

13:15

14:30

14:45

15:45

Liczba godzin

01:30

00:15

01:30

01:00

00:15

01:30

00:15

01:30

00:45

01:15

00:15

01:00



Przedmiot / temat Data realizacji Godzina Godzina

Prowadzacy Liczba godzin

zajec zajeé rozpoczecia zakonczenia
walidaci Mirostaw 22-05-2025 15:45 16:00 00:15
alidacja Kedzierski ' ’ '
Cennik
Rodzaj ceny Cena
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto 5412,00 PLN
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto 4 400,00 PLN
Koszt osobogodziny brutto 112,75 PLN
Koszt osobogodziny netto 91,67 PLN
Prowadzacy

Liczba prowadzacych: 4

1z4

O Michat Sobkowicz

‘ ' - ukoniczone certyfikowane szkolenia specjalistyczne z zakresu geoinformacji oraz podnoszenia
kompetencji dla uzytkownikdw infrastruktury informacji przestrzennej - Gtéwny Urzad Geodez;ji i
Kartografii - lipiec 2020 r.
- doswiadczenie w wykonywaniu pomiaréw dla celéw dowodowych w postepowaniach
administracyjnych i cywilnych
- 2023/4 prowadzenie szkolen w zakresie podstaw zastosowania symulacji w analizie zdarzen
drogowych, zaawansowanego modelowania srodowiska ruchu 3D dla potrzeb symulacji

224

0 Mirostaw Kedzierski

‘ ' mgr inz. Mirostaw Kedzierski

- biegty sadowy czwartej kadencji Sadu Okregowego w Lublinie z zakresu rekonstrukcji zdarzen
drogowych,

- cztonek Polskiego Stowarzyszenia Biegtych Sgdowych Do Spraw Wypadkdéw Drogowych

- prowadzi szkolenia z zakresu ogledzin i rekonstrukcji zdarzeh drogowych dla policjantéw,
zandarmow, prokuratoréw, adwokatéw i studentdw,

- autor publikacji z zakresu szeroko rozumianej rekonstrukcji zdarzen drogowych,

- propagator nowoczesnych technik do ogledzin miejsc zdarzen drogowych i rekonstrukcji zdarzen



drogowych,
- aktywny uzytkownik symulacyjnego programu do rekonstrukcji zdarzen drogowych od 1995r.

3z4

o Daniel Wdowicz

‘ ' Ekspert z ponad 8-letnim doswiadczeniem w dziedzinie numerycznego modelowania w
biomechanice i rekonstrukcji wypadkéw. Od 2022 roku realizuje doktorat wdrozeniowy na
Politechnice Wroctawskiej. Wspottworca solvera obliczeniowego CYBID Multibody. Autor licznych
publikacji naukowych w czasopismach punktowanych przez MEiN oraz wystgpien na warsztatach i
konferencjach w ciggu ostatnich 5 lat.

4z4

O Weronika Winiarska

‘ ' - ukonczenie 2 semestrowych studiéw podyplomowych ,Prawo dowodowe” organizowanych przez
Uniwersytet Jagielloriski — czerwiec 2023
- ponad 5-letnie doswiadczenie w prowadzeniu szkolen dotyczacych wykorzystania danych
pomiarowych i sprzetu geodezyjnego do tworzenia dokumentacji miejsc zdarzen drogowych i
kryminalnych

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Szkolenia sg prowadzone m.in. w formie warsztatéw komputerowych i wyktadéw. Odwotujemy sie do rzeczywistych przyktadéw dopasowanych
do doswiadczen Uczestnikow.

Szczegolny nacisk potozony jest na przedstawienie mozliwosci programu i utrwalenie wtasciwej metodyki pracy, usprawnienie obstugi i sposéb
interpretacji uzyskiwanych wynikéw.

Materiaty szkoleniowe sg chronione prawem autorskim. Kopiowanie oraz upowszechnianie w innych celach jest zabronione.
Cena szkolenia obejmuje:

1. Udziat w zajeciach

2. Materiaty szkoleniowe

3. Certyfikat potwierdzajacy ukoniczenie szkolenia

Cena nie obejmuje: kosztéw przejazdéw, kosztdw noclegu, kosztéw ewentualnego wypozyczenia komputera.

Ptatnosci za udziat w szkoleniu Zamawiajacy dokonuje na podstawie faktury VAT wystawionej po otrzymaniu przez CYBID formularza
zgtoszeniowego

Warunki uczestnictwa

Organizatorem szkolenia jest CYBID sp. z 0.0. sp.k.zwana dalej Organizatorem.

Warunkiem uczestnictwa w szkoleniu jest przestanie zgtoszenia poprzez wypetniony Formularz. Przestanie wypetnionego formularza zgtoszenia
jest réwnoznaczne z akceptacjg Warunkéw Uczestnictwa oraz z zawarciem umowy pomiedzy Organizatorem a Uczestnikiem szkolenia
(zgtoszenia od oséb fizycznych) albo Firma (w przypadku oséb prawnych).

Zastrzegamy sobie mozliwo$¢ odwotania szkolenia, jesli liczba uczestnikéw nie przekroczy minimalnej ilosci os6b dla danej grupy szkoleniowe;j,
oraz zmian w programie szkolenia oraz zmian trenerow.



Rezygnacja z udziatu w szkoleniu przestana w formie elektronicznej na adres biuro@cybid.com.pl na 7 dni roboczych przed planowanym
terminem rozpoczecia szkolenia nie pocigga za sobg zadnych obcigzen finansowych, w pézniejszym czasie wystawiana jest faktura na 50% ceny
szkolenia (zgtoszenie na mniej niz 7 dni) lub 100% ceny szkolenia (zgtoszenie na mniej niz 2 dni).

Informacje dodatkowe

Wymagane jest posiadanie wtasnego laptopa z zainstalowanym programem, ktérego dotyczy szkolenie. Po wczesniejszym uzgodnieniu istnieje
mozliwo$¢ odptatnego udostepnienia laptopa wraz z odpowiednim programem (program udostepniamy tylko na czas szkolenia).

Zawarto umowe z WUP w Toruniu w ramach Projektu Kierunek — Rozwd.

Kompetencja zwigzana z cyfrowa transformacja.

Adres

ul. Josepha Conrada 29
31-357 Krakéw

woj. matopolskie

Jedna czes¢ szkolenia odbedzie sie w hotelu Hotel **** Conrad Comfort ul. Josepha Conrada 29a POLAND, Krakéw, a
druga czes$¢ w Great Polonia Conrad Krakdw ul. Josepha Conrada 29 POLAND, Krakéw (Hotele ze sobg sgsiaduja)

Kontakt

ﬁ E-mail justyna.eisenberger@cybid.com.pl

Telefon (+48) 515411 041

Justyna Eisenberger



