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Informacje podstawowe

Kategoria

Sposoéb dofinansowania

Grupa docelowa ustugi

Minimalna liczba uczestnikéw
Maksymalna liczba uczestnikow
Data zakonczenia rekrutacji
Forma prowadzenia ustugi

Liczba godzin ustugi

Podstawa uzyskania wpisu do BUR

Cel

Cel edukacyjny

Techniczne / Automatyka i robotyka

wsparcie dla pracodawcoéw i ich pracownikéw

Grupy docelowe:

* Ustawiacze
¢ Inzynierowie procesu
e Automatycy

10

01-05-2025

stacjonarna

24

2 656,80 PLN brutto
2 160,00 PLN netto
110,70 PLN brutto/h
90,00 PLN netto/h

Certyfikat systemu zarzadzania jakoscig wg. ISO 9001:2015 (PN-EN 1SO

9001:2015) - w zakresie ustug szkoleniowych

Ustuga przygotowuje uczestnika do samodzielnego programowania robota liniowego KraussMaffei na poziomie

Zaawansowanym.



Efekty uczenia sie oraz kryteria weryfikacji ich osiggniecia i Metody walidacji

Efekty uczenia si¢

Okresla zasady swobodnego
programowania robota liniowego
KraussMaffei oraz zaawansowanej
obstugi jego systemoéw sterowania.

Wykonuje programowanie
skomplikowanych fragmentéw
programu oraz testuje ich dziatanie w
srodowisku symulacyjnym lub
rzeczywistym.

Stosuje zasady wspoétpracy zespotowej
podczas programowania, testowania i
diagnozowania btedéw w zespole
projektowym.

Kryteria weryfikacji

Swobodnie programuje robota
liniowego KraussMaffei.

Poznaje zaawansowane funkcje pracy
robota, jego algorytmy.

Poprawia jako$¢ pracy
predefiniowanego programu.
Potrafi zintegrowaé z zewnetrznymi
urzadzeniami peryferyjnymi.
Poznaje skomplikowane instalacji z
wieloma robotami.

Identyfikuje i naprawia btedy

popetnionych podczas programowania.

Wykonuje implementacje wybranego
fragmentu programu zgodnie z
zatozonymi funkcjonalnosciami.

Wykazuje konstruktywna krytyke i
wsparcie w pracy grupowej podczas
rozwigzywania probleméw
programistycznych.

Metoda walidacji

Test teoretyczny

Test teoretyczny

Wywiad swobodny

Obserwacja w warunkach rzeczywistych

Obserwacja w warunkach
symulowanych

Obserwacja w warunkach
symulowanych

Kwalifikacje

Kompetencje

Ustuga prowadzi do nabycia kompetenciji.

Warunki uznania kompetencji
Pytanie 1. Czy dokument potwierdzajgcy uzyskanie kompetencji zawiera opis efektéw uczenia sie?
Tak, dokument potwierdzajgcy uzyskanie kompetencji, czyli opis efektéw uczenia sie.

Pytanie 2. Czy dokument potwierdza, ze walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach
uczenia sie kryteria ich weryfikac;ji?

Tak, dokument potwierdza, ze walidacja zostata przeprowadzona w oparciu o zdefiniowane w efektach uczenia sie
kryteria ich weryfikacji. Wszystkie ¢wiczenia praktyczne odbywajg sie z wykorzystaniem robotota.

Pytanie 3. Czy dokument potwierdza zastosowanie rozwigzan zapewniajacych rozdzielenie proceséw ksztatcenia i
szkolenia od walidacji?

Tak, dokument potwierdza zastosowanie rozwigzan rozdzielenia proceséw ksztatcenia i szkolenia do walidac;ji.



Program

e Programowanie swobodne oraz zaawansowane struktury polecen

e Poprawienie jakosci pracy predefiniowanego programu
¢ Niezalezne programowanie skomplikowanych fragmentéw programu

e Integracja z zewnegtrznymi urzadzeniami peryferyjnymi

¢ Specjalne instalacje z wieloma robotami

¢ Programowanie funkcji pracujacych réwnolegle do programu gtéwnego
e |dentyfikowanie i naprawianie btedéw popetnionych podczas programowania

Cwiczenia praktyczne z wykorzystaniem symulatoréw/robotéw

Po zrealizowanym szkoleniu uczestnik otrzyma certyfikat o ukoriczeniu ustugi.

Warunkiem uzyskania certyfikatu jest uczestnictwo w co najmniej 80% zajeé

Ustuga realizowana jest w godzinach dydaktycznych tj. za godzine ustugi szkoleniowej rozumie sie 45 minut

Fakt uczestnictwa w kazdym dniu ustugi rozwojowej musi zosta¢ potwierdzony przez uczestnika wtasnorecznym podpisem ztozonym na

udostepnionej przez organizatora liScie obecnosci

Walidacja wlicza sie w czas trwania ustugi

Harmonogram

Liczba przedmiotow/zajeé: 14

Przedmiot / temat

2ajeé Prowadzacy

Wprowadzenie
do architektury
sterowania
robotéw
KraussMaffei

Konrad Belka

Podstawy

swobodnego

programowania Konrad Belka
— struktura

programu

Tworzenie i

mod)’/ﬁkaqa Konrad Belka
blokow

programowych

Zaawansowane
struktury
polecen: petle,
warunki,

Konrad Belka

podprogramy

Data realizacji
zajeé

05-05-2025

05-05-2025

05-05-2025

05-05-2025

Godzina
rozpoczecia

08:00

09:00

10:30

12:00

Godzina
zakonczenia

09:00

10:30

12:00

13:30

Liczba godzin

01:00

01:30

01:30

01:30



Przedmiot / temat

zajec

Integracja

z urzadzeniami
peryferyjnymi

Programowanie
funkgiji
réwnolegtych

Symulacja

— testowanie
napisanego
programu

Tworzenie
programow
wielomodutowyc
h dla ztozonych
operacji

Programowanie
wspotpracy
robota z wieloma
urzadzeniami
peryferyjnymi

Programowanie
w Srodowisku z
wieloma
robotami —
synchronizacja

Diagnostyka i
identyfikacja
btedéw w
programach
robota

Praktyczne
naprawianie
btedéw w
Srodowisku
symulacyjnym i
rzeczywistym

Optymalizacja i
poprawa jakosci
kodu robota

Prowadzacy

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Konrad Belka

Data realizacji
zajeé

05-05-2025

05-05-2025

05-05-2025

06-05-2025

06-05-2025

06-05-2025

06-05-2025

06-05-2025

06-05-2025

Godzina
rozpoczecia

13:30

15:00

16:30

08:00

09:30

11:00

12:30

14:00

15:00

Godzina
zakonczenia

15:00

16:30

17:00

09:30

11:00

12:30

14:00

15:00

16:30

Liczba godzin

01:30

01:30

00:30

01:30

01:30

01:30

01:30

01:00

01:30



Przedmiot / temat Data realizacji Godzina

Prowadzacy

zajeé zajecé

rozpoczecia

Walidacja - 06-05-2025 16:30
Cennik
Cennik
Rodzaj ceny Cena

Koszt przypadajacy na 1 uczestnika brutto
Koszt przypadajacy na 1 uczestnika netto
Koszt osobogodziny brutto

Koszt osobogodziny netto

Prowadzgcy

Liczba prowadzacych: 1

1z1

O Konrad Belka

2 656,80 PLN

2 160,00 PLN

110,70 PLN

90,00 PLN

Godzina
zakonczenia

17:00

Liczba godzin

00:30

‘ ' Absolwent Automatyki i Robotyki na Politechnice Wroctawskiej. Praktyke zdobywat pracujac jako
inzynier serwisu w firmie Dopak. W latach 2018-2022 uczestniczyt w wielu szkoleniach z
przetwérstwa tworzyw sztucznych w Polsce i za granica. Posiada certyfikaty szkoleniowe
KraussMaffei w zakresie serwisu i eksploatacji maszyn wtryskowych oraz certyfikat
Schulungszentrum fiir SpritzgieBtechnik. Wykorzystujgc doswiadczenie praktyczne oraz nabytg
wiedze wspottworzy program szkoleniowy CBR.

Informacje dodatkowe

Informacje o materiatach dla uczestnikow ustugi

Uczestnicy otrzymuja:
- materiaty dydaktyczne

- certyfikat ukonczenia szkolenia

Informacje dodatkowe



Ustuga moze by¢ zwolniona z VAT - Podstawa zwolnienia: Rozporzadzenie Ministra Finanséw z dnia 20.12.2013 r. w sprawie zwolnien od
podatku od towardéw i ustug oraz warunkéw stosowania tych zwolnien: § 3 ust. 1 pkt 14

Adres

ul. Eugeniusza Kwiatkowskiego 5/a
52-407 Wroctaw

woj. dolnoslaskie

Szkolenia prowadzone sg we Wroctawiu w siedzibie firmy Dopak. Jest to nowoczesny kompleks szkoleniowo -
konferencyjny wyposazony w zaplecze gastronomiczne. Zajecia praktyczne odbywajg sie w parku maszynowym
wyposazonym w 7 automatycznych linii technologicznych o zakresie sit zwarcia od 500 do 5500 kN wraz z robotami i
urzagdzeniami peryferyjnymi. Witryskarki hydrauliczne i elektryczne wyposazone sg w uktady plastyfikacji o zwiekszonej
odpornosci na Scieranie.

Udogodnienia w miejscu realizacji ustugi

e Klimatyzacja
o Wi

e Blisko AOW, parking, zaplecze gastronomiczne, wygodne sale szkoleniowe, miejsce dla palgcych.

Kontakt

: Agata Leska
ﬁ E-mail leska@dopak.pl

Telefon (+48) 519 537 753



